SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D -M-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT\Sm wymagania dotyexe wykonania i odbioru robét
zwigzanych z robotami drogowymi w ramach zadama ,Przebudowa $ciezki pieszej w Karpaczu / dz. nr 265/939 i
1121/,

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realifi rob6t
wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmwymagania ogélne, wspdine dla robot apgh ogoinymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDOR® ploszczegoélnych asortymentéw robét drogowych stamaych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione pongj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty catag¢ techniczno-iytkowa (droga) albo
jego czs¢ stanowdca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny,qzel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugoé¢ mostu - odlegi miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z
nadsypl - odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginoe;.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbuuab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wrazszelkimi
urzadzeniami technicznymi zawzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdonaichu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeanidzilo usugtia po jego zakfczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony pieczxia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzgty do notowania zdarze

i okolicznasci zachodacych w toku wykonywania robo6t, rejestrowania dokeagych odbioréw roboét, przekazywania
polecdi i innej korespondenciji technicznej peoizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawg projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przesakedenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pegsz

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahmyntraktowych (wyznaczona przez Zamawgago, o
ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawcalpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administrdevan
kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju iapds
dzielhcymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.



1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub taesz wykopu, ktéra jest ograniczona korothrogi i skarpami rowow.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiarow - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanystionami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robo6t w formie wyliggeszkicow i ew. dodatkowych
zahkcznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez hyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamawgepo, nieztdne do
przeprowadzenia wszelkich badigprob zwhzanych z ocenjakosci materiatow oraz robot.

1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumeitpcpjektows i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezyimiera/ Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkaddr dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzsttych do przejmowania i rozktadania oly@n od ruchu na podie

gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gdrna warstwa nawierzchni poddana bedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wijzaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstwy $cieralry a podbudow, zapewnigca lepsze rozigenie
napezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sdga do wyrdwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stiaca do przenoszenia ohgen od ruchu na podi®. Podbudowa nmie
sktad& sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sktad& sie z jednej lub dwbch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnae@z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeni&en castek podiéa. Maze zawiera warstwe mrozoochrong,
odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnymaréeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami eniat
mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unigtiwienia przenikania czstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa sttgca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.22.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24.0dpowiednia (bliska) zgodi®d - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamiesii przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo rodzaju roboét
budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasehu przeznaczony do umieszczania w nim drogidzamych
Z nia urzadzeh oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy ieorOwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzen chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojapadw, umieszczenia urdzer organizacji i
bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.Podi@e nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;aey pod nawierzchnido gkbokdasci przemarzania.

1.4.28.Podiae ulepszone nawierzchni - gorna warstwa peajtdezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i w#eiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gtazane Wykonawcy przezzymiera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotygaze sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31.Przedsiwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqm#nia drogowego Iub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geoomtygh trasy w planie i przekroju podihym) istniejcego
pofaczenia.



1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghjmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzeh technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka, szladdwowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanogvutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopmgkiad droga,
kolej, rurochg, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$¢z dokumentacji projektowej, ktdra wskazuje Ilokalizac
charakterysty& i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeéMskiada sie z petnejsciany, stupdéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komor.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenoaruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéd miedzy punktami podparcia (fyskami), przsta mostowego.

1.4.39.Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtaniedzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podhej, obejmuje catkowitszeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmpdzajéw ruchu
oraz szerok& chodnikdw mierzona wéwietle poeczy mostowych z wyiczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielajicej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ichidio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee cz$¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dmejd ruchu pieszego.

1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowa lub inma drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikaciji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - X przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebmg calai¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdols do samodzielnego pelnienia funkcji techniczigtkowych. Zadanie mie polegéd na
wykonywaniu robo6t zwazanych z budow modernizag/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub
jej elementu.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych rob6t, bezpiearswo wszelkich czynnigi na terenie
budowy, metody #yte przy budowie oraz za ich zgodhoz dokumentagj projektova, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przekaNykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne punktow gtownych trasy
oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzempldak@imentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddoza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robo6t. Uszkodzone lub zniseezoaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwalivdasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaebizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w
szczeg6towych warunkach umowy, uwapiajacym podziat na dokumentagprojektova:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentagj projektove oraz projektow dokumentag
wykonawcz (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidrWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej.

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST | wszystkie dodatkowekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczg$¢ umowy, a wymagania okslene w chaéby jednym z nich & obowizujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokuntae;ji.



W przypadku rozbiemoici w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw ohpwje kolejnd¢ ich waznoici
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” @8nych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywé biedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadokilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayz) wprowadzeniu odpowiednich
Zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na finie s wazniejsze od wymiar6w okgéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatls zgodne z dokumentacprojektovs i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwarane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweneéntéw budowli musz
wykazywa& zgodndé¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@gzekraczé dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektowa lub SST i wplynie to
na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasapione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pagthem”)

Wykonawca jest zoboazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastnieacych obiektéw (jezdnie,
sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adrenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktuw; do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zag@dzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpiecze
rob6t w okresie trwania budowy. W zam®sici od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienébya
biezaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgarracji ruchu,
wymaga kadorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i kydzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zapory,swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewsdajw ten sposob
bezpieczastwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dzier i w nocy tych zapdr i znakdw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgliow bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne uadzenia zabezpieczaie kxda akceptowane przez Ayniera/Kierownika
projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszégenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycltorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnegda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktowva.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientaveealizacji kontraktu zado
zakmczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje kdzie utrzymywaé tymczasowe urgizenia zabezpieczgie, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz weseeinne srodki niezlgdne do ochrony robot,
wygody spofeczngi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogroldibi wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone migazdow i maszyn pracigych przy realizacji robdét,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodnmimgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszégenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycltorych treé¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnegda utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktowva.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.



W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegséio przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy orgzlZie unik@ uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub dobr
publicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysaezeb innych przyczyn powstatych
w nasgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymag bedzie miat szczegoélny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopordgdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pytarm substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bkdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vapya sprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@amibiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem osbéb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaoi@arem wywotanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposaéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza si uzycia materiatow wywotyjcych szkodliwe promieniowanie o egeéniu wigkszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweyie do robo6t bda miaty aprobat techniczm wydarm przez uprawnionjednostk,
jednoznacznie okgjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azp&aiczeniu robot ich szkodlivig zanika
(np. materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania. 284
wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otray zgod; na wycie tych materialdw od wiagiwych
organéw administracji pestwowe;.

Jereli Wykonawca @yt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie gpecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona wiasrizi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoinstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruragi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladzddeych wiacicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiz@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacimtzeh w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezeywezasow dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzen podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamiarozpoczcia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomiyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadzaz kedzie z nimi
wspoOtpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca &dzie odpowiada za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkadzérstalacji na powierzchni ziemi i wdzer podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadegagacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w
sposéb powodagy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej wsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatig

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych painy
Wykonawe a wiacicielami nieruchoméxi i dotyczicych korzystania z wlasgo i drég wewrtrznych. Jednate, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiagy nie kkdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdp one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowési¢ do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach publicznych przy transporc
materiatdbw i wyposzenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszethezlzdne zezwolenia i uzgodnienia od
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wilasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie
bedzie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mee polecé, aby pojazdy nie spetnigje
tych warunkéw zostaly usuie z terenu budowy. Pojazdy powoshg nadmierne obgienie osiowe niedula dopuszczone
naswiezo ukaxczony fragment budowy w ollsie terenu budowy i Wykonawcadivie odpowiadat za naprawvszelkich
rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z polacdrinzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawogdhie przestrzegaprzepisdw dotycych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegélnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymag@asanitarnych.

Wykonawca zapewni i dolzie utrzymywal wszelkie usglzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spitz i
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie or&z zhpewnienia bezpiearswa
publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobot i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do robét od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zékpenia robo6t przez syniera/Kierownika projektu.

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoigirmo by prowadzone w
taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemently lw zadowalagcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tgniera/Kierownika projektu
powinien rozpoczé roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowaz ome
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktéra w jakikolwiek sposdb zwizane z wykonywanymi robotami iethizie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanbwadczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych iduzie w petni odpowiedzialny za wypetienie wszeikic
wymaga prawnych odnénie znakow firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu do spgii, materiatdw
lub uradzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robo6t i w spos6hgty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika
projektu o swoich dziataniach, przedstawtajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obeizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyoRrye
Wykonawca, z wyjtkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknignykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej
przez Irkyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasaekonkretne normy i przepisy, ktére spethimap
materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane robotdalbobowazywat postanowienia najnowszego wydania
lub poprawionego wydania powotanych norm i przepish ile w warunkach kontraktu nie postanowiono mec W
przypadku gdy powotane normy i przepisy gastwowe lub odnosegsie do konkretnego kraju lub regionu, nmapby¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevig@jrowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnegtwierdzenia przez iyniera/Kierownika projektu. Radnice
pomidzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikanii musz by¢ dokifadnie opisane przez Wykonawic
przedit@one Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dd o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdmielowy leda uwazane za wlasngé Zamawiajcego. Wykonawca
zobowhzany jest powiadonilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa® zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku
tych polecé@ Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, kynier/ Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiagym i Wykonawa ustali wydtizenie czasu wykonania robét i/lub wysékdwoty, o ktdn nalezy
zwiekszy¢ cere kontraktovd.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 0 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobovgzany jest zabezpiecgyamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgiraransport oraz inne
urzadzenia towarzysce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.B4plecze Zamawiafego”.



2. MATERIALY

2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkargystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczdngo
robot, Wykonawca przedstawi zynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,czegétowe informacje dotygee
proponowanegdrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tycateriatow jak réwnie odpowiednieswiadectwa
bada laboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegodta nie oznacza automatycznie,wszelkie materialy z danegmdia
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposoéb egly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwobel wiacicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatow ze
zrédet miejscowych wdczapc w to zrodla wskazane przez Zamawieggo i jest zobowrzany dostarcay
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacjirddta.

Wykonawca przedstawi #gnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentaci zawierajca raporty z
bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtniajac aktualne
decyzje o eksploatacji, organdéw administracfigizwowej i samorgdowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedziaio za spetnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych materiatow
pochodzacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydabymateriatéw, dzigmwy i inne jakie oka sie potrzebne w
zwiazku z dostarczeniem materiatéw do robat.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopOw, dokopOw i miejsc pozyskanidematow miejscowych &da
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po ukiczeniu roboét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@ terenie budowy lub z innych miejsc wskazamych
dokumentach umowy edla wykorzystane do robét lub odwiezione na odkiad awdpdnio do wymaga umowy lub
wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopéw w olebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chylgaiizyska na to pisemrzgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgajacymi na danym
obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zone w
miejscu wskazanym przezayniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie
tych materiatéw do innych rob6t, nte dla ktoérych zostaly zakupione, to koszt tychtemiatdw zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przeziyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdufic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykoaamykonuje na
whasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usunjciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmozliwo$¢é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naiggn 3 tygodnie
przed uyciem tego materialu, albo w okresie zaym, j&li bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie kada
wymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowargdzaj materiatlu nie me by pdézniej
zmieniany bez zgody kyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane méterdo czasu gdy dula one uyte do robdt, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowedya Sakos¢ i wiasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materialdwdab zlokalizowane w olbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z lsaynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwgow miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwoérni materiatdw

Wytwolrnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prabkteriatdw mog by¢ pobierane w celu
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sprawdzenia ich wikgiwosci. Wyniki tych kontroli lgda stanowt podstaw do akceptacji okionej partii materiatoéw pod
wzgledem jakdci.
W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musza by¢ spetnione

nastpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspoétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatow przeznaczonych do realizadjot,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekofida w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobouzany do aywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jaké¢ wykonywanych robét. Spet uzywany do robét powinien Iéy zgodny z ofert Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgkdem typow i ildci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie aaizgacji robot,
zaakceptowanym przezdyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku uefalv wymienionych wyej dokumentach,
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami stkmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimiera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowasci do pracy. Powinien liyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygezymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paoerdzapcych dopuszczenie
sprztu do uytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmjozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizymiera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybaruzyska jego akceptagj
przed wyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji lzyniera/Kierownika projektu, nie nie byt pé&zniej zmieniany bez
jego zgody.

Jakikolwiek spregt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostan
przez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@todkdw transportu, ktore nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wikiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigorowadzenie robdt zgodnie z zasadami dkre/rmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimiera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzjem umowy.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetnig wymagania dotycce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw &a imnych parametréw technicznycfrodki transportu nie spetnigje tych
warunkéw mog by¢ dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywraie stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniskagzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolagbdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét,ctaagodné¢ z dokumentagj projektowa, wymaganiami SST, PZJ,
projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykee oraz poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metadgwnywania roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyezew planie i wyznaczenie wysodm wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami ednymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai psmie
przez Irkyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostamsunéte przez Wykonawg na
whasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
pismie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsckprzez Irzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadngt.



Decyzje Iryniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementédt kzda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfoives SST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjdmier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada& materiatéw i robot, rozrzuty
normalnie wys{pujace przy produkcji i przy badaniach materiatldwswliadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych
oraz inne czynniki wptywape na rozwzamn kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny iBywykonywane przez Wykonawaev czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gfba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tyfpduniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji lfyniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jakii. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgé¢, zamierzony sposb wykonywania
rob6t, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t pamdupcy wykonanie robot zgodnie z dokumentac)
projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

— organizac wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaenibot,

- organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdka terminowa¢ wykonania poszczegélnych elementéw robot,

— system (sposob i proce@diproponowanej kontroli i sterowania jakis wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumagtego lub laboratorium,

ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie bad,

- sposéb oraz forgn gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wyckganych wnioskow i zastosowanych korekt w processehrologicznym,
proponowany sposob i fornprzekazywania tych informacji zgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegdtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgpiozmmraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilag¢ srodkOw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipiskezy,
kruszyw itp.,

— sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedatitta wiasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢é, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzer, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw, wayzania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementéw robdét,

— sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalwong jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok robot i jakéci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezidne do pobierania
probek i bada materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli zyimier/Kierownik projektu meoe zaadatc od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania jest zadowalay.

Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materialdw oraz rob6t zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynliokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu baddch czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirgest konieczny, aby
zapewné wykonanie robdt zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane wydzenia i
sprzt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaiyymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu kdzie mie nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu hdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spkgu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhgiod
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badawczych. Jeli niedocagnigcia te lzda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatéow i dépuje do uycia dopiero wtedy, gdy
niedocigniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiaosungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgkdych
materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem liagateriatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébelartych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodoliigwem wytypowane do
bada.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewniona maozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébekdy dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez hyniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonawdo badé wykonywanych przez hkyniera/Kierownik projektu &da
odpowiednio opisane i 0znakowane, w spos6b zaakweply przez Iiyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawca etizie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budgzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgrzez Wykonawe usungte
lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkolnbada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryvaanawiajicy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy nie
obejmujp jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzymiera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykoogmymiaru lub badania, Wykonawca przedstawi genigi ich wyniki
do akceptacji layniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wikami bada jak
najszybciej, nie pfniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiob

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lbynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przaegmzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania matéviaiv
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawpadducent materiatdw powinien udzéeinu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegazez Wykonawe,
poprzez midzy innymi swoje badania,clizie ocenid zgodnd¢ materiatow i robét z wymaganiami ST na podstawie
wynikow wtasnych badakontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieta probki materiatdw i prowadgi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. deli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na whasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatow i robo6t z
dokumentagj projektowy i ST. Maze rownie: zlecié, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kggmowtornych lub dodatkowych bafla
i pobierania probek poniesione zostanzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®&é z kryteriami technicznymi okénymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych adazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
— Polsks Normg lub
— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidhmiskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslona w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez ST, kda partia dostarczona do robot
bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszosiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapiezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych baddeda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
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Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnigych wymagé beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybowizujacym Zamawiaicego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy alw& okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obawujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpiesgeva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejrsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonal&saap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskatsbuwego. Zapisy dila czytelne, dokonane trwatechnik, w porzdku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeldtda oznaczone kolejnym numerem gatnika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kiyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalg wpisywa w szczegolngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dak przekazania przez Zamawiaggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofki harmonograméw robét,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementow robét,

— przebieg robét, trudrioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw roboét zanik@ych i ulegagcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegoblnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

— dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycace jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania $rojektant
nie jest jednak stranumowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@éeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwafaj na rozliczenie faktycznego pest kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych robot przeprowadza wi sposob ciglty w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do lgki
obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodop lub certyfikaty zgodnéi materialéw, orzeczenia o jal@
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakizi. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny lgyudosgpnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sjace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyasywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.
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(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d@la przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Iayniera/Kierownika projektu i przedstawiane do aetyl
nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z do&ntacy projektove i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru legda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek b4d lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych w§lepym kosztorysie lub gdzie indziej w
ST nie zwalnia Wykonawcy od obazku ukaiczenia wszystkich rob6t. 8lne dane zostarpoprawione wg instrukciji
Inzyniera/Kierownika projektu na fmie.

Obmiar gotowych robdtdulzie przeprowadzony z eztaicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oklenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic Inzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robét i materiatow

Dlugasci i odlegtaici pomiedzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymiéda obmierzone poziomo wzdidinii
osiowe;.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, oljosci beda wyliczone w i jako diugaé
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo elda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagan@8sil.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprzt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob@tlab zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcadglzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiaan
robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aslizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom ST &izie
utrzymywa& to wyposaenie zapewniag w sposOb agly zachowanie dokltaddoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, aoeé w
przypadku wysfpowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzaegrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh& lzda wykonane w sposdb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksizki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice rmdy¢ dofaczone w formie oddzielnego zaznika do ksjzki
obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony zyinerem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
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c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulagrakryciu.

Odbiér robét zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umlmviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogyirostpu robét.

Odbioru robét dokonuje #iynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dceemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Ilayniera/Kierownika projektu. Odbidreldzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj jednak nt w
ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolyd powiadomienia o tym fakcie tgniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia fynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z
dokumentagj projektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robdt. Odbioru czciowego robot
dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobdt dokonuje bynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichédlip jakasci i
wartasci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegcedzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadgmniem na gimie o tym fakcie Inyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakazenia robét i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaezwzez Zamawiagego w obecnii Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbiergia roboty dokona ich oceny jalalowej na podstawie przecdionych
dokumentéw, wynikéw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robo6t z dokumentagprojektovy i
SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapaiga realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegaicych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ratzdipetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aakowych lub robét uzupetniggych w warstwie
scieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydaio ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komispe jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeantacpjektovs i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiéstgo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszon
wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robdt jest protokét odbioru ostatecznegatrob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamauwgago.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkowesli zostata sporadzona w trakcie
realizacji umowy,
szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowekmmentéw umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksizki obmiardéw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badldaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,
deklaracje zgodnigi lub certyfikaty zgodnéi wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,
opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiaréw zadczonych do dokumentéw
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggeh (np. na przefenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wicicielom urzdzen,
9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego niglgogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgleae wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
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Wszystkie zarazdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniage kxda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.
Termin wykonania robo6t poprawkowych i rob6t uzunpehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyathdt zwhzanych z usupciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweygmym.

Odbiér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,0dbioér ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaaazm jednostk obmiarowy ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstaw ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej ldzie uwzgkdniat wszystkie czynnéi,
wymagania i badania skladag st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projekegjw

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétll obejmowa:
— robocizry bezpdrednih wraz z towarzyscymi kosztami,
— wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych ubytkéw i transportu na teren

budowy,

— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaa&ijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaesdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okidone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vztagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i orgarjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instigjami projektu organizaciji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczenlanpii projektu Irrynierowi/Kierownikowi projektu i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodinveynikajacych z posfpu robaét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikow, barier, oznakowsi drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaafihu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowg@ionowych, poziomych, bariewiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajchu obejmuje:
(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2\r 89, poz. 414 z gdiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i201 r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbiérki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziipz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 01.01.01a

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH ORAZ SPORZADZENIE
INWENTARYZACJI POWYKONAWCZEJ DROGI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT\Sm wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z robotami drogowymi w ramach zadama ,Przebudowa $ciezki pieszej w Karpaczu / dz. nr 265/939 i
1121/,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realii rob6t
wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z wszystkim
czynndciami maacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu td®gowej oraz poleenia obiektdéw igaynierskich, a
takze wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i kartografiej drogi po jej wybudowaniu.

W zakres rob6t wchodz
— wyznaczenie sytuacyjne i wysalaiowe punktow gtdwnych osi trasy i punktéw wységiowych (reperéw roboczych

dowigzanych do reperow krajowych), z ich zastabilizowami
— zastabilizowanie punktow w sposob trwaly oraz odpaaia uszkodzonych punktéw,
— wyznaczenie roboczego pikietatrasy poza gramaobot,
— przeniesienie punktéw istnigjej osnowy geodezyjnej poza graniobot ziemnych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
— wyznaczenie zjazddw i uzgodnienie ich z $glaielami nieruchomgi,
— pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficznameentaryzacji powykonawczej wybudowanej drogi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Odtworzenie trasy i punktow wysod@owych — zaléenie poziomej i wysokiwiowej geodezyjnej osnowy
realizacyjnej niezédnej przy budowie drogi, uwzglniajacej ustalenia dokumentacji projektowej.

1.4.2.Punkty gtébwne trasy — punkty zatamania osi trasmky kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.3.Reper — zasadniczy element znaku wy$okavego lub samodzielny znak wysgk@mwy, ktérego wysok& jest
wyznaczona.

1.4.4.Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu unuesay w punktach osnowy geodezyjne;j.

1.4.5.Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziomgsokdciowa), przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia
elementow projektu w terenie oraz geodezyjnej apsiudowy.

1.4.6. Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczpwdowanej drogi i sposazlzenie zwizanej z nim
dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

1.4.7. Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” [KtA.4.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagargalne" [1] pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania robot

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe didgookoto 0,5 m.

Pale drewniane umieszczone poza grandot ziemnych, wesiedztwie punktow zatamania trasy powinny énie
$rednie 0,15 + 0,20 m i diugi 1,5 + 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowad paliki drewnianesrednicy 0,05 + 0,08 m i diugoi okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalonych w istiegj nawierzchni bolce stalovieednicy 5 mm i dtugéci 0,04 + 0,05 m.

,Swiadki” powinny mi& diugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

Do stabilizowania roboczego pikietatrasy, poza granicpasa rob6t, nakly stosowa pale drewnianérednicy
0,15 + 0,20 mi dlugei 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach uzgodnicimy Inzynierem.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nglstosowa materialy zgodne z instrukcjami technicznymi G-1
[5]i G-2 [6].

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pk} 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykaZaiec mazliwoscia korzystania ze
sprztu dostosowanego do prztgj metody robdét, jak:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki, faty, tamy stalowe, szpilki,
— ew. odbiorniki GPS, zapewnigje uzyskanie wymaganych doktadoiopomiardw.
Sprz:t stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrici pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaugéliwe” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatow i sprzetu

Sprzt i materiaty do prac geodezyjnych ama przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
2. odtworzenie trasy i punktéw wysos@owych,
3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.

5.3. Prace przygotowawcze

Przed przyspieniem do rob4t Wykonawca rob6t geodezyjnych p@mn
— Zzapozna si¢c z zakresem opracowania,
— przeprowadd z Zamawiagcym (Inzynierem) uzgodnienia dotyaze sposobu wykonania prac,
— zapozna si¢ z dokumentagj projektova,
— zebr& informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnyalobszarze objym budows drogi,
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— zapozna sig z przewidywanym sposobem realizacji budowy,
— przeprowadz wywiad szczegGtowy w terenie.

5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktéw wysokéciowych
5.4.1.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboazujacymi Instrukcjami i wytycznymi GUGIK [3+10].

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg i
wspotrzdne punktdw gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadzibliczenia i
pomiary geodezyjne niezbne do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiagiag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@w#nzyniera o wszelkich kblach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedd te powinny by usunete na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&one w dokumentacji projektowejaszgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #6ia sic od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Irzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowgdnych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zostap wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku obzi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i puniigérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyemy i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanigystkich punktéw pomiarowych i ich oznaézes czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawgo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jestdmme do dalszego prowadzenia robot, to zgstexe odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne pitawidtowej realizacji robot nate do obowazkow
Wykonawcy.

5.4.2.Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trigmnktow wysokeéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne iy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a #akdowhzane do punktéw pomocniczych, pzdmych poza granicrobot
ziemnych. Maksymalna odlegibpomiedzy punktami gitdwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza 500 m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysolkigiowe (repery robocze) wzdtosi trasy drogowej, a tak
przy kazdym obiekcie inynierskim. Maksymalna odlegté miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynoé&i 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskpwinna by odpowiednio zmniejszona,
zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t zwianych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdiutrasy
drogowej. O ile brak jest takich punktow, repeopaocze nalgy zatayé w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie vossf wykluczajcy osiadanie, w sposdb zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwoéjra w nawizaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtej wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawvowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w
dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachirpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtrasly w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢
wigksze ni 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety punktéw osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.
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Do utrwalenia osi trasy w terenie nalarzy¢ materiatow wymienionych w pkcie 2.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zapt je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza ggaoibot.

5.4.4.Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robét), zgodnie z dokumensapjojektowa oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachagakwanych przez kyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naky stosowdé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypow o wysaoda przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw ghszych nt 1 metr. Odlegtéc
migdzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwagj. Odlegltéé ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektova.

5.4.5. Wyznaczenie poteenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektdw mostowych nalewyznaczy jego potdenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okegtajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmaprzyczotkéw i filarébw mostow i
wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prtgela powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z dokladnécia okreslona w punkcie 5.4.3.

5.4.6.Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentagj geodezyjn nalezy skompletowé zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4] z podziataa:
1) akta postpowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2) dokumentagj techniczi przeznaczondla Zamawiajcego,
3) dokumentagj techniczi przeznaczondla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.
Spos6b skompletowania dokumentacji, o ktérej mowappkcie 3 oraz forgr dokumentéw naley uzgodné z
osrodkiem dokumentacji. Zamawigy poda w ST, czy dokumentadg nalezy okaza& Zamawiajcemu do wgidu.

5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
5.5.1.Zebranie materiatéw i informacji

Wykonawca powinien zapozéiaie z zakresem opracowania i uzy§kad Zamawiajcego instrukcje dotyeze
ewentualnych etapow wykonywania pomiaréw powykormjeh.

Pomiary powykonawcze powinny &ypoprzedzone uzyskaniem zsrodkéw dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej informacji o rodzaju, pdeniu i stanie punktdw osnowy geodezyjnej (poziomsysokasciowej) oraz o
mapie zasadniczej i katastralnej.

W przypadku stwierdzeniae w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykondnezaca inwentaryzacja sieci
uzbrojenia terenu, nalg powiadomé o tym Zamawiajcego.

Przy analizie zebranych materiatéw i informacjiezg ustali:

— klasy i dokladnéci istniegcych osnéw geodezyjnych oraz #iwosci wykorzystania ich do pomiaréw
powykonawczych,

— rodzaje ukladéw wspotezinych i pozioméw odniesienia,

— zakres i sposéb aktualizacji dokumentéw bazowyetgjdupcych sé w oSrodku dokumentacji o wyniku pomiaru
powykonawczego.

5.5.2.Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nafe wykona: ogolne rozeznanie w terenie, odszukanie punk&imighcej osnowy
geodezyjnej z ustaleniem stanu technicznego tyatktpw oraz aktualizagj opiséw topograficznych, zbadanie wizur
pomikdzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie, ¢ms¢ rozeznanie odg&woie koniecznéci uzupetnienia lub
zaprojektowania osnowy poziomej Il klasy oraz asp@omiarowej.

Nastpnie naley pomierzy wznowiory lub zalczona osnow, a nasfpnie wykon& pomiary inwentaryzacyjne,
zgodnie z instrukgj G-4 [8] GUGIK, mierac wszystkie elementy téei mapy zasadniczej oraz $te dodatkovy
obejmujca: granice ustalone wedtug stanu prawnego, kilometh&g, znaki drogowe, punkty referencyjne, obiekty
mostowe z rgdnymi wlotu i wylotu,swiattem i skrajni, wszystkie drzewa w pasie drogowym, zabytki i pikinprzyrody,
wszystkie ogrodzenia z furtkami i bramami oraz zzpatem na trwate i nietrwate, rowy, studnie z iglednicami,
przekroje poprzeczne drog co 20+50 m oraz inne ehgynwedtug wymagaZamawiajcego.
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Prace obliczeniowe nafe wykona przy pomocy sprgu komputerowego. Whiesienie pomierzonegtirena mag
zasadnicgz oraz map katastrala nalezy wykona& metod, klasyczn (kartowaniem i kréleniem gcznym) lub przy pomocy
plotera.

Wtérnik mapy zasadniczej dla Zamawiz@go naley uzupeiné o elementy wymienione w drugim akapicie
niniejszego punktuatsam technilg z jaka zostata wykonana mapa (numerygcaeglednie analogow).

Dokumentagj geodezyja i kartograficza naleey skompletowa zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4], z
podzialem na: akta paegtowania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumeatatgchnicza przeznaczon dla
Zamawiajicego i dokumentagjtechniczia przeznaczomdla drodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzngjo§ob
skompletowania i forg dokumentacji dla @odka dokumentacji naty uzgodné z csrodkiem oraz ustali czy &
dokumentagj nalezy okaza Zamawiajcemu do wgidu.

5.5.3.Dokumentacja dla Zamawigjego

J&li Zamawiapcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowa dla Zamawiajcego nasfpujace materiaty:

— sprawozdanie techniczne,

— wtdrnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdwescia, ktdéra wymieniono w punkcie 5.5.2,

— kopie wykazéw wspétradnych punktéw osnowy oraz wykazy wspéhimych punktéw granicznych w postaci dysku i
wydruku na papierze,

— kopie protokotéw przekazania znakéw geodezyjnyath pchror,

— kopie opiséw topograficznych,

— kopie szkicéw polowych,

— nosnik elektroniczny (dysk) z mapnumeryczn oraz wydruk ploterem tych map,zf@i mapa realizowana jest
numerycznie,

— inne materialy zgodne z wymaganiami Zamaggeago.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdliié pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac

Kontrola jakdci prac pomiarowych powinna obejmoéva
— wewrgtrzng kontrok prowadzoa przez Wykonawe robdt geodezyjnych, ktéra powinna zapewniaozliwosé
$ledzenia przebiegu prac, oceniania ich f@koraz usuwania nieprawidtoda mogicych mie€ wpltyw na kolejne etapy
robot,
— kontrok prowadzon przez shibe nadzoru (layniera),
— przestrzeganie ogoélnych zasad prac dkrgch w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], adnie z wymaganiami
podanymi w punkcie 5,
— sporadzenie przez Wykonawaobot geodezyjnych protokotu z wegtrenej kontroli robot.
Kontrole nalezy prowadzé wedtug ogéinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10],
zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.4.3.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania og6ine” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogyjmuje s¢ jednostki: km (kilometr) i ha (hektar).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” [1] pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbiér rob6t naspuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokumgntsrhnicznej przeznaczonej dla
Zamawiajcego.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw wzajemnych rozliczebedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogdlne specyfikacje techniczne
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne
10.2. Inne dokumenty

2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyiaetograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 zpiejszymi zmianami)
[Instrukcje i wytyczne techniczne bytego Gtéwnegaddu Geodezji i Kartografii]:

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonya/g@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowaniaudwdntaciji geodezyjnej i kartograficznej

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodazyjn

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne

CLOoNO U AW

=
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 03.02.01

KANALIZACJA DESZCZOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT\Sm wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z robotami drogowymi w ramach zadama ,Przebudowa $ciezki pieszej w Karpaczu / dz. nr 265/939 i
1121/,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realifi rob6t
wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zsanych z wykonaniem wpustu
deszczowego i przykanalika.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Kanalizacja deszczowa - ikanalizacyjna zewrzna przeznaczona do odprowadzdgiakdw opadowych.
1.4.2.Kanaty

1.4.2.1. Przykanalik - kanat przeznaczony dagmdnia wpustu deszczowego z sid@nalizacji deszczowej.
1.4.3.Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Wpust deszczowy - gdzenie do odbioruciekéw opadowych, splywagych do kanatu z utwardzonych
powierzchni terenu.

1.4.4.Elementy studzienek i komor

1.4.4.1. Komora robocza - zasadniczasé€zstudzienki lub komory przeznaczona do czyenoeksploatacyjnych.
Wysoka¢ komory roboczej jest to odlegid pomidzy rzdna dolnej powierzchni ptyty lub innego elementu pnzydia
studzienki lub komory, a edna spocznika.

1.4.4.2. Piyta przykrycia studzienki lub komoryytp przykrywajaca komoe robocz.

1.4.434. Wihaz kanatowy - elemengliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych siegek rewizyjnych lub komor
kanalizacyjnych, umdiwiajacy dostp do uradzer kanalizacyjnych.

1.4.5. Pozostate okgtenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pit.1

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania pudlev OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
Stosowa nalezy wyroby budowlane wprowadzone do obrotu zgodnistava o wyrobach budowlanych [26].
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2.2. Rury kanatowe
2.2.1.Rury kamionkowe
Rury kamionkowerednicy 0,20 m, zgodne z PN-EN 295 [4],stosowane gtownie do budowy przykanalikdw.
2.6. Studzienkisciekowe
2.6.1.Wpusty ulicznezeliwne
Whpusty ulicznezeliwne powinny odpowiadawymaganiom PN-EN 124 [1].
2.6.2.Kregi betonowe prefabrykowane

Na studzienkiciekowe stosowane prefabrykowane kgi betonowe dgrednicy 50 cm, wysokiei 30 cm lub 60
cm, z betonu klasy C 20/25, wg KB1-22.2.6 (6) [22].

2.6.3.Piekcieniezelbetowe prefabrykowane

Piescienie zelbetowe prefabrykowane @ednicy 65 cm powinny liywykonane z betonu wibrowanego klasy C
16/20 zbrojonego stalStOS.

2.6.4.Piyty zelbetowe prefabrykowane

Piyty zelbetowe prefabrykowane powinny migrubagc¢ 11 cm i b¢ wykonane z betonu wibrowanego klasy C
16/20 zbrojonego stalStoOsS.

2.6.5.Piyty fundamentowe zbrojone
Ptyty fundamentowe zbrojone powinny posiadaubcé¢ 15 cm i by wykonane z betonu klasy C 12/15.
2.6.6.Kruszywo na podsypk

Podsypka mze by wykonana z tlucznia lukewiru. Uzyty materiat na podsypk powinien odpowiada
wymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06712 [10];ENN 13043 [7], PN-EN 12620 [€].

2.7. Beton
2.7.1.Cement

Do betonu naley zastosowacement 32,5 lub 42,5 wg PN-EN 197-1 [2].
2.7.2.Kruszywo

Do betonu naley zastosowé kruszywo zgodne z norgrPN-B-06712 [10]. Marka kruszywa nie g@by¢ nizsza
niz klasa betonu (np. B-30 — marka min. 30, B-20 —kaamin. 20).

2.7.3.Beton hydrotechniczny

Beton hydrotechniczny C12/15 i C16/20 powinien @diada wymaganiom PN-EN 206-1 [3] w zastosowaniach
przyszitgciowych, a tymczasowo PN-B-06250 [9].

2.8. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiadgmaganiom PN-B-14501 [16].
2.9. Sktadowanie materiatdw
2.9.1.Rury kanalowe

Rury mana skladowé na otwartej przestrzeni, uktadejje w pozycji leacej jedno- lub wielowarstwowo, albo w
pozycji stojicej.

Powierzchnia skltadowania powinnathytwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniemd opadowych.

W przypadku skitadowania poziomego piergvearstw rur naley utozy¢ na podktadach drewnianych. Podobnie
na podktadach drewnianych nafeuktada& wyroby w pozycji stajcej i jezeli powierzchnia sktadowania nie odpowiada
ww. wymaganiom.

Wykonawca jest zobowzany ukladé rury wedtug poszczegélnych grup, wiedko i gatunkdéw w sposéb
zapewniajcy stateczné& oraz umaliwiajacy dostp do poszczegdlnych stoséw lub pojedynczych rur.

2.9.2.Kregi

Kregi mozna sktadowa na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiemmnacisk kegdw przekazywany na grunt
nie przekracza 0,5 MPa.
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Przy sktadowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania wkaiE sktadowania nie powinna przekraéza,8 m.
Sktadowanie powinno unibwia¢ dostp do poszczegolnych stoséw wyrobow lub pojedynciyehow.

2.9.3.Wpustyzeliwne

Skrzynki lub ramki wpustéw mag byt sktadowane na otwartej przestrzeni, na paletactiosach o wysokai
maksimum 1,5 m.

2.9.6.Kruszywo

Kruszywo naley skladow& na utwardzonym i odwodnionym podio w sposob zabezpiecaey je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajdrakcjami kruszyw.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Bkt
3.2. Sprat do wykonania kanalizacji deszczowe]

Wykonawca przygpujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien agé sie mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
— koparek przedsbiernych,
— sprztu do zagszczania gruntu,
— weciagarek mechanicznych,

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotysee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport rur kanatowych

Rury, zaréwno kamionkowe jak i betonowe, mdg¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb
zabezpieczagy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewdz rur w pozycji poziomejdiwz srodka transportu, z wygkiem rur betonowych o
stosunkusrednicy nominalnej do diugoi, wiekszej niz 1,0 m, ktére naley przewozé w pozycji pionowej i tylko w jedne;j
warstwie.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewwoe w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przzaa@em pod
wplywem sit bezwtadnéei wystepujacych w czasie ruchu pojazdéw.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstvia maze przewysza scian srodka transportu o wtej niz
1/3 srednicy zewntrznej wyrobu (rury kamionkowe nie igj niz 2 m).

Pierwsz warstve rur kielichowych nalgy uktada& na podkltadach drewnianych,$zposzczeg6lne warstwy w
miejscach stykania siwyrobow naley przektadéa materiatem wicidtkowym (o grubéci warstwy od 2 do 4 cm po
ugnieceniu).

4.3. Transport kregow

Transport kegéw powinien odbyw& sie samochodami w pozycji wbudowania lub prostopade pizyciji
wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przemych elementéw, Wykonawca dokona ich usztywnigmizez
zastosowanie przektadek, rozporéw i klindw z drevgnamy lub innych odpowiednich materiatéw.

Podnoszenie i opuszczaniedgdw osrednicach 1,2 m i 1,4 m nalewykonywa za pomog minimum trzech lin
zawiesia rozmieszczonych réwnomiernie na obwodméaprykatu.

4.5. Transport wtazéw kanatowych

Wiazy kanatowe mag by¢ transportowane dowolnymirodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
przemieszczaniem i uszkodzeniem.

Wiazy typu cizkiego mog by¢ przewaone luzem, natomiast typu lekkiego ngleiktad& na paletach po 10 szt.
i taczy¢ tadma stalova.

4.6. Transport wpustéwzeliwnych
Skrzynki lub ramki wpustéw magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w spos6b zabezpieczony
przed przesuwaniemegpodczas transportu.
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4.7. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapéakie srodki transportowe, ktére nie spowodsegregacii
sktadnikéw, zmiany skladu mieszanki, zanieczysziezemieszanki i obridenia temperatury przekraczegj granie
okreslona w wymaganiach technologicznych.

4.8. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymi srodkami transportu, w sposOb zabezpiegmajje przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.9. Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/6731-08 [20].
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenigwiale oznaczy je w terenie za poraoc
kotkow osiowych, kotkowswiadkow i kotkdw kravgdziowych.

W przypadku niedostatecznej § reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsomee (z rzdnymi
sprawdzonymi przez stby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow izetme przekae Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy naley wykona jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonani®ddto- wykopu (ecznie lub
mechanicznie) powinny Bydostosowane do gdokasci wykopu, danych geotechnicznych oraz posiadanggatu
mechanicznego.

Szeroké¢ wykopu uwarunkowana jest zegtrenymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje sbustronnie 0,4 m
jako zapas potrzebny na deskowa#iéan i uszczelnienie stykdéw. Deskowarigan naley prowadzé w miar jego
gtebienia. Wydobyty grunt z wykopu powiniendwywieziony przez Wykonavecna odktad.

Dno wykopu powinno byréwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunagirpaojektowej, przy czym dno
wykopu Wykonawca wykona na poziomie x8gym od rzdnej projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinné twkonane bezpwednio przed utzeniem przewodéw
rurowych. Zdgcie tej warstwy Wykonawca wykonaaznie lub w sposéb uzgodniony zymierem.

W gruntach skalistych dno wykopu powinnoé¢bwykonane od 0,10 do 0,15 mebiej od projektowanego
poziomu dna.

5.4. Przygotowanie podiaa

W gruntach suchych piaszczystyehjrowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych poeim jest grunt naturalny
0 nienaruszonej strukturze dna wykopu.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcieotp poditae naley wykona z warstwy tlucznia lutiwiru
z piaskiem o grubimi od 15 do 20 cmatznie z utgonymi siczkami odwadniaicymi. Dla przewoddw érednicy powyej
0,50 m, na warstwie odwadniagj naley wykona: fundament betonowyzgodnie z dokumentagprojektov lub SST.

W gruntach skalistych gliniastych lub stanasyich zbite ity naley wykona podiaze z pospoiki,zwiru lub
tlucznia o grubéci od 15 do 20 cm. Dla przewodéwstednicy powyej 0,50 m naliy wykona fundament betonoviy
zgodnie z dokumentagcprojektows lub SST.

Zagszczenie podta powinno by zgodne z okrdonym w ST.

5.5. Roboty montaowe

5.5.1.Przykanaliki

Jeeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejptay wykonywaniu przykanalikbw nale przestrzega
nastpujacych zasad:
— trasa przykanalika powinna byrosta, bez zatamawv planie i pionie (z wyjtkiem tukéw dla podiczenia do wpustu
bocznego w kanale lub do syfonu przy pedeniach do kanatu ogdlnosptawnego),
— minimalny przekrdj przewodu przykanalika powiniegnesic 0,20 m (dla pojedynczych wpustéw i przykanalikoe n
diuzszych nk 12 m mana stosowésrednic; 0,15 m),
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— dhugas¢ przykanalika od studzienkeiekowej (wpustu ulicznego) do kanatu lub studzieekizyjnej pohczeniowej nie
powinna przekracza24 m,

— wiaczenie przykanalika do kanatu meoby wykonane za pwednictwem studzienki rewizyjnej, studzienki kryfegw.
$lepej) lub wpustu bocznego,

— spadki przykanalikbw powinny wynasod min. 20%o0 do max. 400%0 z tym,ze przy spadkach wkszych od 250%0
nalezy stosowa rury zeliwne,

— kierunek trasy przykanalika powiniendggodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

— wihaczenie przykanalika do kanatu powinna:lwykonane pod &em min. 48, max. 96 (optymalnym 66),

- wihaczenie przykanalika do kanalu poprzez studziep&laczeniows nalery dokonywd tak, aby wysok& spadku
przykanalika nad podtagstudzienki wynosita max. 50,0 cm. W przypadku keaindci wtaczenia przykanalika na
wysokasci wigkszej naley stosowd przepady (kaskady) umieszczone na zgrerpozascianky studzienki,

— wihaczenia przykanalikéw z dwéch stron do kanatu zliego poprzez wpusty boczne powinny hysytuowane w
odlegtaci min. 1,0 m od siebie.

5.5.7.Studzienkiciekowe

Studzienkisciekowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadowyiezdni drog i placéw, powinny byz
wpustem ulicznynzeliwnym i osadnikiem.

Podstawowe wymiary studzienek powinny wyiosi
— glebokas¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylprzykanalika 1,65 m (wyfjkowo - min. 1,50 mi max.

2,05 m),
— giebokas¢ osadnika 0,95 m,
— $rednica osadnika (studzienki) 0,50 m.

Krata sciekowa wpustu powinna Byusytuowana wscieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien ¢by
usytuowany 2 cm po#ej scieku jezdni.

Lokalizacja studzienek wynika z rozawania drogowego.

Liczba studzienekciekowych i ich rozmieszczenie uzahione jest przede wszystkim od wietko odwadnianej
powierzchni jezdni i jej spadku poditego. Naley przyjmowa, ze na jeda studzienk powinno przypadaod 800 do
1000 nf nawierzchni szczelnej.

Rozstaw wpustéw przy pochyleniu poziym scieku do 3%o powinien wynosi od 40 do 50 m; od 3 do %o
powinien wynosi od 50 do 70 m; od 5 do 260 - od 70 do 100 m.

Wopusty uliczne na skrzgwaniach ulic naley rozmieszczé przy kraveznikach prostych w odlegéai minimum
2,0 m od zaknczenia tuku krawznika.

Przy umieszczeniu kratgkiekowych bezpéednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien znaj@o sie 0,5 cm
ponizej poziomu warstwgcieralnej.

Kazdy wpust powinien by podhczony do kanalu za prednictwem studzienki rewizyjnej pmizeniowej,
studzienki krytej (tzwslepej) lub wyhtkowo za pomog wpustu bocznego.

Wopustéw deszczowych nie naje sprzgat. Gdy zachodzi konieczéd zwiekszenia powierzchni sptywu,
dopuszcza siw wyjatkowych przypadkach stosowanie wpustow podwéjnych.

W przypadkach kolizyjnych, gdy zachodzi koniecgnaisytuowania wpustu nad istrieymi urzdzeniami
podziemnymi, mena studzienksciekowa wyptyci¢ do min. 0,60 m nie stosyg osadnika. Osadnik natomiast powiniei by
ustawiony poza kolizyjnym ugglzeniem i paiczony przykanalikiem ze studziepkjak rownie: z kanatem zbiorczym.
Odlegtas¢ osadnika od kragznika jezdni nie powinna przekracza,0 m.

5.5.8.1zolacje

Rury betonowe Felbetowe uyte do budowy kanalizacji powinny &yabezpieczone przed korgzggodnie z
zasadami zawartymi w ,Instrukcji zabezpieczaniaedrkorozj konstrukcji betonowych” opracowanej przez Instytut
Techniki Budowlanej w 1986 r. [21].

Zabezpieczenie rur kanatowych polega na powleozésti zewntrznej i wewrtrznej powierzchni warsty
izolacyjm asfaltows, posiadajca aprobat techniczi, wydam przez upowzniom jednostk.

Studzienki zabezpieczazgirzez posmarowanie z zeatrz izolach bitumiczn.

Dopuszcza gistosowanie inneg@rodka izolacyjnego uzgodnionego zynierem.

W érodowisku stabo agresywnym, niezaiee od czynnika agresji, studzienki nafezabezpieczy przez
zagruntowanie izolagjasfaltow oraz trzykrotne posmarowanie lepikiem asfaltowywsewanym na gaco wg PN-C-
96177 [14].

W srodowisku silnie agresywnym (z uwagi nazgudznorodnd¢ i bardzo duy przedziat nagzenia czynnika
agres;ji) spos6b zabezpieczenia rur przed kandjkonawca uzgodni z ynierem.
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5.5.9.Zasypanie wykopéw i ich zagzczenie

Zasypywanie rur w wykopie natg prowadzt warstwami grubéci 20 cm. Materiat zasypkowy powinien dy
réwnomiernie ukfadany i zagzczany po obu stronach przewodu. Wska zag:szczenia powinien léy zgodny z
okreslonym w SST.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawcaodngz Irzynierem.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplkt 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1.Badania przed przygiieniem do robét
Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien:
- wykona badania materiatow do betonu i zapraw i utatept,
— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu (aprobaty techniczoertyfikaty
zgodndci, deklaracje zgodrici, ew. badania materiatdw wykonane przez dostawigiv[27],
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadynierowi do akceptaciji.

6.2.2.Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzinyrob6t w zakresie i z
czestotliwoscia okreslong w niniejszej OST i zaakceptowaprzez Irkyniera.
W szczegdlngci kontrola powinna obejmowa
— sprawdzenie rgdnych zatéonych taw celowniczych w nawianiu do podanych statych punktow wysédiowych z
dokfadndcia do 1 cm,
- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalanienawod
— badanie i pomiary szerokd, grubaci i zag:szczenia wykonanej warstwy podéoz kruszywa mineralnego lub betonu,
— badanie odchylenia osi kolektora,
— sprawdzenie zgoddoi z dokumentagj projektova zatazenia przewodow i studzienek,
— badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,
— sprawdzenie prawidtowai utozenia przewodow,
- sprawdzenie prawidtowei uszczelniania przewodow,
— badanie wskanikéw zagszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,
- sprawdzenie rdnych posadowienia studziengiekowych (kratek) i pokryw wtazowych,
— sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

6.2.3.Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykagpa powinno wynosi wiecej niz = 5
cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze nk 0,1 m,

— odchylenie grubgzi warstwy podtéa nie powinno przekracéa 3 cm,

- odchylenie szeroléai warstwy podtaa nie powinno przekracza 5 cm,

— odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemitegtcici osi utazonego kolektora od osi przewodu ustalonej na
tawach celowniczych nie powinna przekraczeb mm,

— odchylenie spadku ulonego kolektora od przewidzianego w projekcie rieipno przekracza-5% projektowanego
spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10% projektmegm spadku (przy zekszonym spadku),

- wskanik zag;szczenia zasypki wykopow okiteny w trzech miejscach na diug 100 m powinien by zgodny z pkt
5.5.9,

— rzedne krateksciekowych i pokryw studzienek powinny bwykonane z doktadricia do+ 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdine zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggiojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- roboty montaowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,
- wykonane studzienkiciekowe i kanalizacyjne,
- wykonane komory,
- wykonana izolacja,
— zasypany zagzczony wykop.
Odbior robét zanikapych powinien by dokonany w czasie unaliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogolnego pepu robot.
Diugas¢ odcinka robét ziemnych poddana odbiorowi nie poaiby mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa wzajemnych rozliczen bedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 124:2000 Zwiezenia wpustéw i studzienek kanalizacyjnych do
nawierzchni dla ruchu pieszego i kotowego. Zasady
konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowaakesicia

2. PN-EN 197-1:2002 Cement. & 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodco
dotyczice cementu powszechnegoytku

3. PN-EN 206-1:2000 Beton. @# 1: Wymagania, wkxiwosci, produkcja i
zgodna¢

4. PN-EN 295:2002 Rury i ksztaltki kamionkowe ¢hi pohczenia w sieci
drenaowej i kanalizacyjnej

5. PN-EN 1115:2002  Systemy przewoddw rurowych wortyw sztucznych do
kanalizacji cénieniowej deszczowej §ciekowej. Utwardzalne
tworzywa sztuczne na bazie nienasycangjicy poliestrowej
(UP) wzmocnione wtoknem szklanym (GRP)

6. PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu (Normaastosowa przyszigciowych.
Tymczasowo naley stosowa norng PN-B-06712 [10])

7. PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitanych i powierzchniowych
utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i innych
powierzchniach przeznaczonych do ruchu (Norma do
zastosowa przyszigciowych. Tymczasowo nalg stosowa
normy: PN-B-11111 [11] i PN-B-11112 [12])

8. PN-B-06250:1988 Beton zwykty

9. PN-B-06712:1986 Kruszywa mineralne do betonu

10. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaursne do nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

11. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywamadae do nawierzchni
drogowych

12. BN-83/8971-06.02  Rury beznieniowe. Rury betonowezelbetowe

13. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane =z betonu. ¢ir betonowe
i zelbetowe

13. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

10.2. Inne dokumenty

14. Instrukcja zabezpieczania przed kogokpnstrukcji betonowych opracowana przez
Instytut Techniki Budowlanej - Warszawa 1986 r.
15. Katalog budownictwa
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16.

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienkciekowe do odwodnienia drog @atziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Kegi betonowesrednicy 50 cm; wysokii 30 lub 60 cm
.Katalog powtarzalnych elementéw drogowych”. rgmsprojekt” - Warszawa
1979-1982r.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecznej (ST) § wymagania dotycce wykonania i odbioru robét
zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierag:szczaniem podi@a gruntowego w ramach zadania
pn. ,Przebudowa $ciezki pieszej w Karpaczu / dz. nr 265/939 i 1121/".

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realii robot
wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét z@anych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia konstrukcji nawierzchni chodnika, dremausungciem kamieni i gtazow.

1.4. Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamoganymi w
ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce rob6t

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza sie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
- roéwniarek lub spycharek uniwersalnych z érkie ustawianym lemieszem;zZynier maze dopyci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podiga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmgstopadle do kierunku pracy maszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamiaskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.
Stosowany sprz nie maze spowodowé niekorzystnego wpltywu na wieiwosci gruntu podtiaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotysee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.

29



4.2. Transport materiatéw

Wymagania dotycegce transportu materiatbw podano w ST D-04.02.01:0402.02, D-04.03.01 pkt 4.5.
wykonanie robét

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przyghi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podiea bezpérednio
przed rozpocziem robo6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \W&Eejsze przysipienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zagzczania podim,jest maliwe wytacznie za zgog Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa sie ruch budowlany,
niezwiazany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowariaryta w planie i profilu powinny hywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmaazliwia¢ nacikgnigcie sznurkéw lub linek
do wytyczenia robot w odgtach nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spratu, a w szczegolrioi jego moc nalegy dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzoreersboty
i do trudndci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad na
poszerzeniach lub w przypadku robdt o malym zakreposdb wykonania musidyaakceptowany przezdyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poainby wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odvides/ na odktad w miejsce wskazane przeziiera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami okfenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysiacze

Po oczyszczeniu powierzchni pozhonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podida. Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5
cm wyzsze nk projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetlniony i wystija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchrpodiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irzyniera, dowie¢ dodatkowy
grunt spetniajcy wymagania obowkujace dla gérnej strefy korpusu, w §lo koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokéciowych i zagsci¢ warstve do uzyskania wartci wskanika zagszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga nalgy stosowdé rowniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przeyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuowa& do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy lkaivisk zag:szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartxi wskanika zagszczenia podta (1)

Minimalna wartd¢ I, dla:
Strefa Autostrad i drdg Innych drog
korpusu ekspresowych|  Ruch cizki Ruch mniejszy
i bardzo cgzki od ckzkiego
Goérna warstwa o grul§oi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm og
powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiae uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien plytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia podim wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@nego modutu odksztatcenia nie powinien
przekracza 2,2.

Wilgotnas¢ gruntu podtéa podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10%.
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5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przygpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchniptiwinien on zabezpieczypodiaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roahie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziiera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad#wiajnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomaniezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwkona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplkt 6.

6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)
Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@a nie mae r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.2.Rownai¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwnaci podiwne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowy tata zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [4].

Nieréwnaci poprzeczne naly mierzy¢ 2-metrowy tata.

Nieréwndaci nie mog, przekracz& 20 mm.

6.2.3.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne Koryta i profilowanego paadi@owinny by zgodne z dokumentacprojektowy, z toleranci £ 0,5%.
6.2.4.Rzedne wysokéciowe

Rd&nice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi
nie powinny przekracZa+l cm, -2 cm.

6.2.5.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mae by przesunita w stosunku do osi projektowanej ccegj niz £ 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub weej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.6.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podeo okrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Je&li jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporéwnanie wartiei modutdéw odksztalcenia, to wasto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédcarkrelonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna
by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podtaa powinna
by¢ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projekgtdT i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purtktiaty wyniki pozytywne.
31



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw wzajemnych rozliczebedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oodwdksztatcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obaizenie ptyh

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rénho nawierzchni
planografem i fat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D —04.04.02b

PODBUDOWA ZASADNICZA
Z MIESZANKI KRUSZYWA NIEZWI AZANEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT\Sm wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z robotami drogowymi w ramach zadagmia,Przebudowa $ciezki pieszej w Karpaczu / dz. nr 265/939 i
1121/,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatii robét
wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zeanych z wykonaniem i
odbiorem podbudowy zasadniczej z mieszanki krusayieawihzanegdo, tj. ziarnistego materiatu o cfomym skfadzie, w
procesie technologicznym, polegeym na odpowiednim zagzczeniu przy optymalnej wilgotéc mieszanki.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka niezwzana — ziarnisty materiat, zazwyczaj o gkvaym sktadzie ziarnowym (od d=0 do D), ktory jest
stosowany do wykonania ulepszonego pgaigruntowego oraz warstw konstrukcji nawierzchnégdr Mieszanka
niezwihzana mae by wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych, eykéngu lub mieszaniny tych kruszyw w
okreslonych proporcjach.

1.4.2.Kategoria — charakterystyczny poziom $diavosci kruszywa lub mieszanki niezagianej, wyraony, jako przedziat
wartaici lub wartg¢ graniczna. Nie ma zaleosci pomidzy kategoriami rénych wigciwosci.

1.4.3.Kruszywo — materiat ziarnisty stosowany w budowwmie, ktéry mae by¢ naturalny, sztuczny lub z recyklingu.

1.4.4. Kruszywo kamienne — kruszywo z mineralnych suromwgék zwir kruszony, mechanicznie rozdrobnione skaly,
nadziarnazwirowe.

1.4.5 Kruszywo grube (wg PN-EN 13242) — oznaczenie Zyws 0 wymiarach ziared (dolnego) rownym lub wekszym
niz 1 mm orazD (gérnego) wkszym niz 2 mm.

1.4.6.Kruszywo drobne (wg PN-EN 13242) — oznaczenie Zyws. 0 wymiarach ziared rownym 0 orazD réwnym 6,3
mm lub mniejszym.

1.4.7.Kruszywo o ciglym uziarnieniu (wg PN-EN 13242) — kruszywo staigme mieszankkruszyw grubych i drobnych,
w ktorej D jest wiksze nk 6,3 mm.

1.4.8.. Podbudowa — dolna €& konstrukcji nawierzchni drogi, staca do przenoszenia ohgén z ruchu na podice.
Podbudowa mee sktadd sie z podbudowy zasadniczej i pomocniczej, ktére mbg wykonywane w kilku warstwach
technologicznych.

1.4.9. Podbudowa zasadnicza — warstwa zapewtdajprzenoszenie ohl¢en z warstw wyej lezacych na warsty
podbudowy pomocniczej lub podie.

1.4.10.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [fkt 1.4.
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1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb|ag pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogl6lne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pawdav ST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” [1], pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robét
2.2.1. Zgodnd¢ materiatdéw z dokumentacprojektovs

Materiaty do wykonania robét powinny dygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej3ib
2.2.2.Materialy wchodzce w sktad mieszanki

Materiatami stosowanymi do wytwarzania mieszankkugzywa niezwjzanego &
—  kruszywo,
— woda do zraszania kruszywa.

2.2.3 Kruszywa

Do mieszanek mima stosowanastpujace rodzaje kruszyw:
a) kruszywo naturalne ,
Wymagania wobec kruszywa do warstwy podigdzasadniczej przedstawia tablica 1.
Mieszanki o gérnym wymiarze ziaren (D)ekszym niz 80 mm nie g objete normy PN-EN 13285 [17] i niniejsg
ST.

2.2.4.Woda do zraszania kruszywa

Do zraszania kruszywa najestosowd wodk nie zawierajca sktadnikow wplywajcych szkodliwie na mieszagk
kruszywa, ale umdiwiajaca wtasciwe zagszczenie mieszanki niezygianej.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”, jikt 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob4t Wykonawca w zah@sci od potrzeb, powinien wykazaie mozliwoscia korzystania ze
sprztu dostosowanego do przt¢j metody robot, jak:
a) uktadarki lub réwniarki do rozktadania mieszankigzywa niezwizanego,
b) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczoedgszczania mieszanki,
c) zagszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male walgbracyjne, do stosowania w miejscach trudnoegosich.
Sprzt powinien odpowiada wymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinienétmaakceptowany przezayniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
0Og6lne wymagania dotygz transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidle” [1], pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Materiaty sypkie (kruszywa) mioa przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyminmagei i nadmiernym zawilgoceniem.
Woda mae by dostarczana wodagjiem lub przewgnymi zbiornikami wody.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST DEMD0.00 ,Wymagania ogoine” [1], pkt 5.
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5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa na warspodbudowy zasadniczej

Mieszank kruszywa oicisle okrelonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza w mieszarkach,
gwarantujcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszarkytvdrnie mieszanek kruszywa) stacjonarne lub mebiln
powinny zapewrd ciagtos¢ produkcji zgoda z recepi laboratoryjm.

Ze wzgkdu na koniecznig zapewnienia mieszance jednoroftionie zaleca si wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegdllnych frakcji kruszywa na drodze

Przy produkcji mieszanki kruszywa nafeprowadzé zaktadow kontrok produkcji mieszanek niezwd@anych,
zgodnie z WT-4 [20] zatznik C, a przy dostarczaniu mieszanki przez predtaddostawg nalezy stosowd sie do zasad
deklarowania w odniesieniu do zakresu uziarnieni@dapych w WT-4 [20] zatznik B.

5.3. Wbudowanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa niezgdanego po wyprodukowaniu powinnac¢byd razu transportowana na miejsce
wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegwagau i wysychaniu. Zalecaesiv tym celu korzystanie z transportu
samochodowego z zabezpieczdprzykryty) skrzyni tadunkov.

Mieszanka kruszywa powinna dyozkladana meted zmechanizowan przy wyciu zalecanej, elektronicznie
sterowanej, rozktadarki, ktéra wphie mae zagszcza& ukladam warstw kruszywa. Rozktadana warstwa kruszywa
powinna by jednakowej grubii, takiej aby jej ostateczna gruddopo zagszczeniu byta rowna grubd projektowane;.
Grubdi¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie seoprzekracz&a20 cm po zagszczeniu. Jeeli uktadana konstrukcja sktada
Sig z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem
wymaganych spadkow i ¢dnych wysokéciowych. Rozpoogie budowy kadej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zapczania powinna odpowiatlavilgotnosci optymalnej, okrélonej
wedtug proby Proctora. Mieszanka oghzej wilgotndci powinna zostaosuszona przez mieszanie i napowietrzanie, np.
przemieszanie jej mieszarkkilkakrotne przesuwanie mieszanki réwniarkereli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest
nizsza od optymalnej o 20% jej wadth, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotdomieszanki kruszywa jest vgza od optymalnej o 10% jej wadtd, mieszani
nalezy osuszy.

Rozcielory mieszanlk kruszywa nalgy sprofilowa rowniarlg lub ciezkim szablonem, do spadkéw poprzecznych
i pochylen podiwnych ustalonych w dokumentacji projektowej. W ceagirofilowania naley wyréwna lokalne
wglebienia.

5.9. Zagszczanie mieszanki kruszywa

Po wyprofilowaniu mieszanki kruszywa najerozpoczé jej zagszczanie, ktére natg kontynuow# az do
osiagniecia wymaganego w ST wskaika zagszczenia.

Warstwe kruszywa niezwizanego naley zag:szcz& walcami ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gtadkim
Kruszywo o przewadze ziaren grubych zaleca mgszcza najpierw walcami ogumionymi, a naphie walcami
wibracyjnymi. Kruszywo o przewadze ziaren drobnyelfeca si zag:szcza najpierw walcami ogumionymi, a naphie
gtadkimi. W miejscach trudno deginych naley stosowd zag:szczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne itp.

Zagszczenie powinno kiyréwnomierne na calej szerckd warstwy.

Zaleca si, aby grubé¢ zag:szczanej warstwy nie przekraczata przy walcactystaych gtadkich 15 cm, a przy
walcach ogumionych lub wibracyjnych 20 cm.

5.10. Utrzymanie wykonanej warstwy

Zagzszczona warstwa, przed aemiem nasgfpnej warstwy, powinna lgyutrzymywana w dobrym stanie.zédi po
wykonanej warstwie dgizie s¢ odbywat ruch budowlany, to Wykonawca jest obxpainy naprawi wszelkie uszkodzenia,
spowodowane przez ten ruch.

5.11. Impregnacja podbudowy zasadniczej

Jali nie przewiduje s uktadania warstwycieralnej bezp&ednio po zagszczeniu podbudowy zasadniczej
mozna, po zaakceptowaniu przezzyniera, zaimpregnowapodbudow zasadnicg asfaltem 160/220 w ikei okoto 1,0
kg/n?, albo emulsj kationow z przysypaniem piaskiem gruboziarnistym védiookoto 5 kg/m.

5.12. Roboty wykaczeniowe

Roboty wykaiczeniowe, zgodne z dokumentagprojektova, ST lub wskazaniami fiyniera dotycz prac
zwiazanych z dostosowaniem wykonanych rob6t do isioyeh warunkow terenowych, takie jak:
— odtworzenie przeszkod czasowo ustyth,
— uzupekienie zniszczonych w czasie robét istigiggh elementéw drogowych lub terenowych,
— roboty poradkujace otoczenie terenu robot,
— usunkcie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robot.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania agdI[1], pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzyska& wymagane dokumenty, dopuszexa wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@w (np.
stwierdzenie o oznakowaniu materialu znakiem CE Zumbkiem budowlanym B, certyfikat zgodeg deklaracg
zgodndci, aprobat techniczm, ew. badania materiatow wykonane przez dostawgdyy i

- wykona badania kruszyw przeznaczonych do wykonania raiif#jmujce wszystkie wigciwosci okreslone w tablicy
1 niniejszej OST.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaaynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktére naley wykona w czasie robét podaje tablica 5.

Tablica 5. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robo6t

Lp. Wyszczegdlnienie robot Czestotliwos¢ bada Wartasci dopuszczalne
1 Lokalizacja i zgodn& granic terenu 1 raz Wg pktu 5
robot z dokumentagjprojektovg i dokumentacji projektowej
2 | Roboty przygotowawcze Ocena cigta Wg pktu 5.3
Dla kazdej partii kruszywa
3 | Wihasciwosci kruszywa i przy kazdej zmianie W(q tablicy 1
kruszywa
4 | Uziarnienie mieszanki 2 razy na d2|enn§1 W tablicy 4
dziatce roboczej
5 [Wilgotnos¢ mieszanki Jw. Jw.
6 |Zawarta¢ pytbw w mieszance Jw. Jw.
7 | Zawarta¢ nadziarna w mieszance Jw. Jw.
Wrazliwo$¢ mieszanki na mroz, wskaik
8 . Jw. Jw.
piaskowy
9 [Zawarta¢ wody w mieszance Jw. Jw.
10 |Wartai¢ CBR po zagszczeniu mieszank 10 prébek Jw.
na 10 000 i
11 | Inne wigciwosci mieszanki Wg ustalenia liayniera Jw.
12 | Cechysrodowiskowe W(g ustalenia Iayniera Jw.
13 | Roboty wykaiczeniowe Ocena cigta Wg pktu 5.12

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” [1], pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej warstwy.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogélne” [1], pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtugligpu 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw wzajemnych rozliczebedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogoélne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4. D-04.04.02a Podbudowa pomocnicza z mieszanki kruszywa nigzaviego

10.2. Normy

5 PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wtwosci kruszyw — Oznaczanie skiadu
ziarnowego — Metoda przesiewania

6. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wkawosci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziaren
za pomog wskanika ptaskdci

7. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wtawosci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziaren —
Wskaznik ksztattu

8. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wtawosci kruszyw — Oznaczanie procentowej
zawartdci ziarn o powierzchniach powstatych w wyniku praekzenia lub
tamania kruszyw grubych

9. PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wdavosci kruszyw — Oznaczanie
odporndci nascieranie (mikro-Deval)

10. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wdavosci kruszyw — Metody
oznaczania odporgoi na rozdrabnianie

11. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wdawosci kruszyw — Cgs¢ 6:
Oznaczanie gptasci ziarn i nasikliwosci

12. PN-EN1367-1 Badania whaciwosci cieplnych i odpornéei kruszyw na dziatanie czynnikdéw
atmosferycznych — @&¢ 1: Oznaczanie mrozoodpoud

13. PN-EN 1367-3 Badania whaciwosci cieplnych i odpornéei kruszyw na dziatanie czynnikdéw
atmosferycznych — G#¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej mgtod
gotowania

14. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wdeiwosci kruszyw — Analiza chemiczna

15. PN-EN 1744-3 Badania chemicznych wdeiwosci kruszyw — Cgs¢ 3: Przygotowanie
wyciagbw przez wymywanie kruszyw

16. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwizanych i zwazanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictvisgowym

17. PN-EN 13285 Mieszanki niezwizane — Wymagania

18. PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwjzane i zwizane spoiwem hydraulicznym - &z 2:
Metody okrdlania gstosci i zawartgéci wody — Zagszczanie meted
Proctora

19. PN-EN 13286-47 Mieszanki niezwjzane i zwizane spoiwem hydraulicznym — &z 47:

Metody bada dla okrélenia ngnosci, kalifornijski wskanik nosnosci CBR,
natychmiastowy wskanik nosnasci i pecznienia liniowego

10.3. Inne dokumenty

20. Mieszanki niezwizane do drég krajowych. WT-4 2010. Wymagania textme (zalecone do stosowania w
specyfikacji technicznej na roboty budowlane nagdah krajowych wg zasglzenia nr 102 GDDKIA z dnia
19.11.2010r.)

21. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiagldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43zpd30)

22. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnyicipétsztywnych. Generalna Dyrekcja Drég Publicznyeh
Instytut Badawczy Drog i Mostow, Warszawa 1997
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 05.03.01

NAWIERZCHNIA Z KOSTKI KAMIENNEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT\Sm wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z robotami drogowymi w ramach zadama ,Przebudowa $ciezki pieszej w Karpaczu / dz. nr 265/939 i
1121/,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realifi rob6t
wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robét awanych z wykonywaniem
nawierzchni kostkowychiciekOw - z kostki kamiennej 9/11cm /ostro tupanej/,
Nawierzchnie z kostki kamiennej nieregularnej mbg wykonywane:
— na odcinkach drdg o dych pochyleniach,
- na placach, miejscach postojowych, wjazdach do bram
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia kostkowa - nawierzchnia, ktérej waesteieralna jest wykonana z kostek kamiennych.

1.4.3. Pozostate okridenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pwbdav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Kamienna kostka drogowa
2.2.1 Klasyfikacja

Kamienna kostka drogowa wg PN-B-11100 [8] jesssteana do budowy nawierzchni z kostki kamiennepPhg
S-06100 [11] oraz do budowy nawierzchni z kostknlennej nieregularnej wg PN-S-96026 [12]
W zaleznosci od ksztattéw rozrénia sk trzy typy kostki:
- regularn,
- rzedowa,
— nieregularn.
Rozr&nia sk dwa rodzaje kostki regularnej: normairtacznikows.
W zaleznosci od jakdci surowca skalnegazytego do wyrobu kostki rozedia sk dwie klasy kostki: |, II.
W zaleznosci od doktadnéci wykonania rozrénia sk trzy gatunki kostki: 1, 2, 3.
W zaleznosci od wymiaru zasadniczego - wysadkokostki, rozrénia sk nastpujace wielkgci (cm):
— kostka regularna i edowa - 12, 14, 16 i 18,
— kostka nieregularna - 5, 6, 8 10.

2.2.2.Wymagania
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Surowcem do wyrobu kostki kamiennejskaly magmowe, osadowe i przealmae. Wymagane cechy fizyczne i
wytrzymatasciowe przedstawia tablica 1.

Tablica 1. Wymagane cechy fizyczne i wytrzynsatlowe dla kostki kamiennej

Lp. Cechy fizyczne Klasa Badania
i wytrzymatdciowe I Il wedtug

Wytrzymalag¢ na sciskanie w stanie PN-B-04110
1 . : - 160 120

powietrzno-suchym, MPa, nie mniegn [3]

Scieralngé na tarczy Boehmeg PN-B-04111
2 S 0,2 0,4

w centymetrach, nie wtej niz [4]

Wytrzymatai¢ na uderzenie (zwetosc), PN-B-04115
3 |, . T 12 8

liczba uderzg, nie mniej nk [5]
4 | Nasikliwos¢ woda, w %, nie wecej niz 0,5 1,0 PN-B-04101 [1]
5 | Odpornéé¢ na zamraanie nie bada si | catkowita| PN-B-04102 [2]

2.2.3.Ksztalt i wymiary kostki nieregularnej

Kostka nieregularna powinna niiksztait zblzony do prostopadizianu. Ksztatt kostki nieregularnej przedstawia
rysunek 3.

Rysunek 3. Ksztatt kostki nieregularnej

Wymagania dotycge wymiaréw kostki nieregularnej przedstawia tablc

Uszkodzenie krawdzi powierzchni gornej (czota) oraz ich szer@ko gtebokas¢ nie powinny by wieksze nk
podane dla gatunku 2 i 3 kostki regularnej.

Dopuszcza giuszkodzenie jednego nasopowierzchni gérnej kostki ogiokasci nie wiekszej niz 0,6 cm.

Tablica 4. Wymiary kostki nieregularnej oraz domrs#tne odchyiki

Wielkos¢ Dopuszczalne odchyiki dla
Wyszczegblnienie (cm) gatunku
5 6 8 10 1 2 3
Wymiar a 5 6 8 10| £1,0| +1,0 +1,0
Stosunek pola powierzchni dolrjej
(stopki) do gornej (czota), w cm, - - - - 0,7 0,6 0,5

nie mniejszy ni

Nieréwnaici powierzchni gornej
(czota),w cm, nie wksze nk

Wypuktoé¢ powierzchni boczne|,
w cm, nie weksza nk

Odchytki od kta prostegd
krawedzi  powierzchni  gorng|
(czota), w stopniach, nie wksze

niz
Odchylenie od réwnolegioi
ptaszczyzny powierzchni dolnej w _ - . . +6 +8 +10
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stosunku do goérnej, w stopniagh,
nie wicksze nk

2.3. Cement

Cement stosowany do podsypki i wypetnienia spoowipien by cementem portlandzkim klasy 32,5,
odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [9].
Transport i przechowywanie cementu powinny bgodne z BN-88/6731-08 [13].

2.4. Kruszywo

Kruszywo na podsypki do wypetniania spoin powinno odpowigdaymaganiom normy PN-B-06712 [7].

Na podsypk stosuje si mieszank kruszywa naturalnego o frakcji od 0 do 8 mm, azdprawy cementowo-
piaskowej o frakcji od 0 do 4 mm.

Zawarté¢ pyldbw w kruszywie na podsypkcementowazwirows i do zaprawy cementowo-piaskowej nie 2@o
przekracza 3%, a na podsypkzwirowa - 8%.

Kruszywo naley przechowywéa w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z
kruszywami innych klas, gatunkow, frakcji (grupgKcji).

Pozostate wymagania i badania wg PN-B-06712 [7].

2.5. Woda

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowskpigej, powinna odpowiadavymaganiom PN-B-32250
[10]. Powinna to b§ woda ,odmiany 1”.

Badania wody nafsy wykonywa:
- w przypadku nowegérddia poboru wody,
- w przypadku podejrzedotyczicych zmiany parametrow wody, np. @menia, zapachu, barwy.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej

Wykonawca przygpujacy do wykonania nawierzchni z kostek kamiennych ip@am wykazé si¢ mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
— ubijakéw recznych i mechanicznych, do ubijania kostki,
- wibratoréw ptytowych i lekkich walcéw wibracyjnyctp ubijania kostki po pierwszym ubicigcznym.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw
4.2.1.Transport kostek kamiennych

Kostki kamienne przewozigtowolnymisrodkami transportowymi.

Kostkg regularm i rzgdows nalery uktada na podiodze obok siebie tak, aby wypelniteaga@wierzchng srodka
transportowego. Na tak wonej warstwie naley bezpdrednio uktadé nastpne warstwy.

Kostke nieregulara przewozi s¢ luzno usypan. tadowanie ¢czne kostek regularnych iggdowych powinno b§
wykonywane bez rzucania. Przyygiu przenénikdéw tamowych, kostki regularne i ¢gdowe powinny b§ podawane i
odbierane¢cznie.

Kostkg regularm i rzgdowa nalezry ustawig w stosy. Kostk nieregulara mozna sktadowé&w pryzmach.

Wysokas¢ stosu lub pryzm nie powinna przekracdam.

4.2.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportowymi w warunkach zabezpiegzaih je przed
rozsypywaniem i zanieczyszczeniem.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podbudowy

Jezeli w dokumentaciji projektowej lub ST przewidzianaykonanie nawierzchni z kostki kamiennej na
podbudowie np. z chudego betonu, gruntu stabilir®ga cementem, tlucznia itp. to warunki wykonangalpudowy
powinny odpowiadawymaganiom zawartym w odpowiednich ST:

- D-04.04.04 Podbudowa z tlucznia kamiennego.

5.3. Podsypka

Do wykonania nawierzchni z kostki kamiennejzma stosowajeden z nagpujacych rodzajéw podsypki:

— podsypka cementowawirowa, cementowo-piaskowa,
— podsypka bitumicznawirowa,
- podsypkazwirowa lub piaskowa.

Rodzaj zastosowanej podsypki powinier kgodny z dokumentagprojektova, ST lub wskazaniami iyniera.

Wymagania dla materiatdw stosowanych na podsyggwinny by zgodne z pkt 2 niniejszej OST oraz z PN-S-
96026 [12].

Gruba¢ podsypki powinna hyzgodna z dokumentacprojektova i ST.

Wspotczynnik wodnocementowy dla podsypki cementpigskowej lub cementowaairowej, powinien wynosi
od 0,20 do 0,25, a wytrzymdtonasciskanie R= 10 MPa, R = 14 MPa. Podsypka bitumiczrwirowa powinna by
wykonana zewiru odpowiadajcego wymaganiom PN-S-96026 [12], zmieszanego z sarasfaltows szybkorozpadow
w ilosci od 10 do 12% eiaru kruszywa, spetniaga wymagania okrdone w WT.EmA-94 [19].

5.4. Uktadanie nawierzchni z kostki kamiennej
5.4.1.Ukladanie kostki nieregularne;j

Kostke mazna uktadd w rézne desenie:
— desé rzedowy prosty, ktdry uzyskuje sprzez uktadanie kostki gdami prostopadtymi do osi drogi,
- desé rzedowy ukany, ktéry otrzymuje si przez uktadanie kostki ¢gdami pod ktem 45 do osi drogi,
- des@& w jodetke, ktéry otrzymuje si przez ukiadanie kostki podatem 45 w przeciwne strony na kdej potowie
jezdni,
- desé tukowy, ktdry otrzymuje si przez uktadanie kostki w ksztatcie tuku lub innyechywych.

Desé nawierzchni z kostki kamiennej nieregularnej paemnby¢ dostosowany do wielkei kostki. Przy rénych
wymiarach kostki, zalecaesuktadanie jej w formie desenia tukowego, ktéry @dgm nie wymaga przycinania kostek przy
kraweznikach.

Szerokeé¢ spoin medzy kostkami nie powinna przekra€zd2 mm. Spoiny w gsiednich rgdach powinny si
mija¢ co najmniej o 1/4 szeroka kostki.

Kostka uyta do uktadania nawierzchni powinnacljgdnego gatunku i z jednego rodzaju skat. Dla razigzenia
kierunkéw ruchu na jezdni, powiniendytozony pas podtny z jednego lub dwéch ¢ddw kostek o odmiennym kolorze.

5.4.2.Ubijanie kostki

Sposéb ubijania kostki powinien bgostosowany do rodzaju podsypki oraz materiatwgoetnienia spoin.

a) Kostke na podsypcewirowej lub piaskowej przy wypetnieniu spatwirem lub piaskiem nafg ubijac trzykrotnie.

Pierwsze ubicie ma na celu osadzenie kostek wypodsi wypetnienie dolnych egci spoin materialem z
podsypki. Obnienie kostki w czasie pierwszego ubijania powinnmegt od 1,5 do 2,0 cm.

Utozona nawierzchng z kostki zasypuje simieszanina piasku izwiru o uziarnieniu od 0 do 4 mm, polewa vaad
szczotkami wprowadzaegskruszywo w spoiny. Po wypetnieniu spoin trzeba ieazchng oczysci¢ szczotkami, aby kala
kostka byta widoczna, po czym nayeprzystpi¢ do ubijania.

Ubijanie kostek wykonuje siubijakami stalowymi o eizarze okoto 30 kg, uderzgj ubijakiem kada kostlke
oddzielnie. Ubijanie w przekroju poprzecznym prowicgk od kraveznika dosrodka jezdni.

Drugie ubicie naley poprzedz uzupetnieniem spoin i palavods.

Trzecie ubicie ma na celu doprowadzenie nawieliz&bstkowe] do wymaganego przekroju poprzecznego i
podiuznego jezdni. Zamiast trzeciego ubijaniazma stosowéa watowanie walcem o masie do 10 t - najpierw w dkidwu
podiuznym, pos¢pujac od kraveznikdw w kierunku osi, a naginie w kierunku poprzecznym.
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b) Kostke na podsypcezwirowo-cementowej przy wypemianiu spoin zapgawementowo-piaskoay nalezy ubijac
dwukrotnie.

Pierwsze mocne ubicie powinno rgst przed zalaniem spoin i spowodawabnizenie kostek do wymaganej
niwelety.

Drugie - lekkie ubicie, ma na celu doprowadzenmdjamej powierzchni kostek do wymaganego przekroju
poprzecznego jezdni. Drugi ubicie ngmije bezpérednio po zalaniu spoin zaprawcementowo-piaskoy Zamiast
drugiego ubijania mma stosowawibratory ptytowe lub lekkie walce wibracyjne.

c) Kostkg na podsypcewirowej przy wypetnieniu spoin maszalewowy nalery ubijaé trzykrotnie. Spoiny zalewagspo
catkowitym trzykrotnym ubiciu nawierzchni.

Kostki, ktore gkna podczas ubijania powinny byvymienione na cate. Ostatniatz kostek na zakazenie dziatki
roboczej, przy ubijaniu natg zabezpieczy przed przesunciem za pomag np. belki drewnianej umocowanej szpilkami
stalowymi w podtau.

5.4.3.Wypelnienie spoin

Zaprawe cementowo-piaskoyvmazna stosowé przy nawierzchniach z kostki kdego typu ukladanej na podsypce
cementowazwirowej
Wypetnienie spoin zapraw cementowo-piaskoav powinno by wykonane z zachowaniem ngstjacych
wymaga:
- piasek powinien odpowiadavymaganiom wg pkt 2.5,
— cement powinien odpowiadavymaganiom wg pkt 2.4,
- wytrzymaiai¢ zaprawy ngciskanie powinna wynosinie mniej nk 30 MPa,
— przed rozpoogiem zalewania kostka powinnadgczyszczona i dobrze zwilna wod z dodatkiem 1% cementu w
stosunku olgtosciowym,
— giebokas¢ wypetienia spoin zapraywcementowo-piaskogypowinna wynosi okoto 5cm,
— zaprawa cementowo-piaskowa powinna catkowicie wyipedpoiny i tworzy monolit z kostk.
Wypetnienie spoin maszalewove powinno by wykonane z zachowaniem ngstijacych wymaga:
— masa zalewowa powinna odpowigadaymaganiom wg pkt 2.7,
— spoiny przed zalaniem masalewow powinny by suche i doktadnie oczyszczone nebgkas¢ okoto 5 cm,
- bezpdrednio przed zalaniem masa powinna ppdgrzana do temperatury od 150 do°C30
— masa powinna doktadnie wypetaispoiny i wykazywa dobm przyczepnéé do kostek.
Wypetnianie spoin przez zamulanie piaskiem powibpowykonane z zachowaniem ngsfjacych wymaga:
- piasek powinien odpowiadavymaganiom wg pkt 2.5,
— w czasie zamulania piasek powiniert lmpficie polewany wog aby wypetnit catkowicie spoiny.

5.5. Piebgnacja nawierzchni

Sposoéb pielgnacji nawierzchni zalg od rodzaju wypetnienia spoin i od rodzaju podsypk

Piekgnacja nawierzchni kostkowej, ktorej spoinyveypetnione zaprasvcementowo-piaskoavpolega na polaniu
nawierzchni wod w kilka godzin po zalaniu spoin i utrzymaniu jejstatej wilgotndci przez okres jednej doby. Naghie
nawierzchng nalezy przykry¢ piaskiem i utrzymywaw statej wilgotnéci przez okres 7 dni. Po uptywie od 2 do 3 tygodni
w zaleznosci od warunkéw atmosferycznych, nawierzehnalezy oczysci¢ doktadnie z piasku i mma oddé do ruchu.

Nawierzchnia kostkowa, ktérej spoiny zostaly wypahe mas zalewows, maze by oddana do ruchu
bezpdrednio po wykonaniu, bez czynio pielggnacyjnych.

Nawierzchnia kostkowa, ktorej spoiny zostaly wypehe piaskiem i pokryte warsiwpiasku, mana oddé
natychmiast do ruchu. Piasek podczas ruchu wypsimiany i po kilku dniach piegnacg nawierzchni mena uzna za
ukonczomn.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Rodzaj i zakres badalla kostek kamiennych powiniendbggodny z wymaganiami wg PN-B-11100 [8].
Badanie zwykte obejmuje sprawdzenie cech z#¢nnych i dopuszczalnych odchytek, podanych w tauh 2, 3, 4.

Badanie petne obejmuje zakres badania zwyklega smawdzenie cech fizycznych i wytrzymaimwych
podanych w tablicy 1.

W skfad partii przeznaczonej do badaowinny wchodzi kostki jednakowego typu, rodzaju klasy i wielkd
Wielkos¢ partii nie powinna przekracé®00 ton kostki.
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Z partii przeznaczonej do badaalery pobr& w sposob losowy prolgkskladajca sig z kostek drogowych w

liczbie:
— do badania zwyktego: 40 sztuk,
- do badania cech podanych w tablicy 1: 6 sztuk.

Badania zwykte naly przeprowadzéprzy kadym sprawdzaniu zgodsa partii z wymaganiami normy, badanie
petne przeprowadzagsnazadanie odbiorcy.

W badaniu zwykiym partikostki naley uzna za zgoda z wymaganiami normy, jeli liczba sztuk niedobrych w
zbadanej iléci kostek jest dla poszczegdlnych sprawdzavna lub mniejsza od 4.

W przypadku gdy liczba kostek niedobrych dla jepneprawdzenia jest gksza od 4, catparte naley uzna za
niezgodma z wymaganiami.

W badaniu petnym, pagtikostki poddaa sprawdzeniu cech podanych w tablicy 1, malezn& za zgoda z
wymaganiami normy, jeli wszystkie sprawdzenia dagdavynik dodatni. Jeeli chocia jedno ze sprawdieda wynik
ujemny, cad partk nalezy uzn& za niezgodsp z wymaganiami.

Badania pozostatych materialtow stosowanych do wgh@ nawierzchni z kostek kamiennych, powinny
obejmowa wszystkie whciwosci, ktore zostaty okidone w normach podanych dla odpowiednich mateniak@ pkt od
2.3do 2.7.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki polega na stwierdzeniu jejdngici z dokumentagj projektows oraz z wymaganiami
okreslonymi w p. 5.4.

6.3.2.Badanie prawidtowszi uktadania kostki

Badanie prawidtowéei uktadania kostki polega na:
— zmierzeniu szeroki spoin oraz powvyizania spoin i sprawdzeniu zgodnbz p. 5.5.6,
— zbadaniu rodzaju i gatunkuytej kostki, zgodnie z wymogami wg p. od 2.2.2 d2.2,
— sprawdzeniu prawidtowéai wykonania szczelin dylatacyjnych zgodnie z (5. 5.

Sprawdzenie wizania kostki wykonuje si wyrywkowo w kilku miejscach przez aglziny nawierzchni i
okreslenie czy wizanie odpowiada wymaganiom wg p. 5.5.

Ubicie kostki sprawdza giprzez swobodne jednokrotne opuszczenie z wysbH® cm ubijaka o masie 25 kg na
poszczegolne kostki. Pod wptywem takiego uderzesiadanie kostek nie powinnodgostrzegane.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1.R6wWNas¢

Nieréwnaci podiwne nawierzchni naly mierzy¢ 2-metrowe tata lub planografem, zgodnie z nognBN-
68/8931-04 [18].
Nieréwnaci podtwzne nawierzchni nie powinny przekraé¢zg0 cm.

6.4.2.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny zgodne z dokumentagcprojektow z tolerancj + 0,5%.
6.4.3.Rzedne wysokéciowe

Ré&znice pomédzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi nie powinny przekrac¢zal cm i
-2 cm.

6.4.4.Uksztaltowanie osi

O$ nawierzchni w planie nie me by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeéj niz £ 5 cm.
6.4.5.Szerokdé¢ nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mee r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz = 5 cm.
6.4.6.Grubad¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grédigpodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kostkitkenne;.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, SS i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedHdagGodaty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwizane z wykonaniem podsypki nzdedo rob6t ulegaicych zakryciu. Zasady ich odbiora skreflone
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw wzajemnych rozliczebedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04101
2. PN-B-04102

Materiaty kamienne. Oznaczanieak#giosci woda

Materialy kamienne. Oznaczanie w@odporngci metod
bezpdredni

Materiaty kamienne. Oznaczanie ayytratgici nasciskanie

Materiatly kamienne. OznaczanseieralnGgci na tarczy
Boehmego

Materialy kamienne. Oznaczanie zyyiralgici kamienia na
uderzenie (zveiztosci)

3. PN-B-04110
4. PN-B-04111

5. PN-B-04115

6. PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne
7. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytte
8. PN-B-11100 Materiaty kamienne. Kostka drogowa
9. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaytiu. Skilad, wymagani
i ocena zgodrii
10. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betona@apraw
11. PN-S-06100 Drogi samochodowe. Nawierzchnie zstkko kamiennej.
Warunki techniczne
12. PN-S-96026 Drogi samochodowe. Nawierzchnie zstkko kamiennej
nieregularnej. Wymagania techniczne i badania pdhbjiorze
13. BN-69/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani
14. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
15. BN-66/6775-01 Elementy kamienne. Keawniki uliczne, mostowe i drogowe
16. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betdflementy nawierzchni drég,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne mwggania
i badania
17. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdflementy nawierzchni drég,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawaniki i obrzeza
18. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r&weho nawierzchni
planografem i tat
10.2. Inne dokumenty
19. Warunki techniczne. Drogowe emulsje asfadt@mnA-94. IBDIM - 1994 r.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D — 06.03.01a

POBOCZE UTWARDZONE KRUSZYWEM tAMANYM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT\Sm wymagania dotyce wykonania i odbioru roboét
zwiazanych z robotami drogowymi w ramach zadamia ,Przebudowa $ciezki pieszej w Karpaczu / dz. nr 265/939 i
1121/,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realii robot
wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z wykonaniem i
odbiorem utwardzonego pobocza za pomdecuszywa tamanego niezagianego (dawniej nazywanego ,kruszywem
stabilizowanym mechanicznie”).

Utwardzone pobocze me by wykonane na istniegym poboczu gruntowym (wymagaj wykonania w nim
koryta), wzgeédnie mae by wykonane jednocZaie z nawierzchiijezdni w czasie budowy nowej drogi (nie wymagaj
koryta).

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Pobocze — c&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapddw, umieszczenia wdzen organizacii i
bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Utwardzenie pobocza kruszywem tamanym nigzamym — proces technologiczny, poleggj na odpowiednim
zagszczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu (proces ten nazywany dstvniej
stabilizacy mechaniczs).

1.4.3. Pozostate okridenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb|hgpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, puwdav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdélne” [1] pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robot
2.2.1. Zgodna@¢ materiatow z dokumentacprojektows

Materiaty do wykonania rob6t powinny bggodne z ustaleniami dokumentacji projektowej &b
2.2.2.Materialy do wykonania utwardzonego pobocza

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu utwardega poboczaaskruszywo tamane i woda.

2.2.4 Kruszywo
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Do utwardzenia pobocza naje stosowd kruszywo tamane o uziarnieniu  31,5+63,0 mm, edpdapce
wymaganiom PN-EN 13242:2004 [4] lub PN-EN 132852 ().

Kruszywo powinno b§jednorodne, bez zanieczysztizshcych i bez domieszek gliny. Zaleca atycie kruszywa
0 jasnej barwie.

2.2.5.Woda

Nalezy stosowd przy watowaniu nawierzchni kda czyst wode z rzek, jezior, stawdw i innych zbiornikéw
otwartych oraz wog studzienn i wodochgowa. Nie naley stosowa wody z widocznymi zanieczyszczeniami, np.
$mieciami, rélinnoscia wodra, odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

2.2.6.Sktadowanie kruszyw

Okresowo sktadowane kruszywa powinny tmabezpieczone przed zanieczyszczeniem i zmiesaanignymi
materiatami kamiennymi. Podte w miejscu sktadowania kruszyw powinng lsgwne, utwardzone i odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pk} 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania robdét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zah@sci od potrzeb, powinien wykazaie mozliwoscia korzystania ze
sprztu dostosowanego do przt¢j metody robot, jak:

— mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki Znws wyposaone w urzadzenia dozujce wod (mieszarki
powinny zapewrdi wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgofob optymalnej, chybaze producent kruszywa
zapewnia dostagyjednorodnej mieszanki o wymaganym uziarnieniupawiedniej wilgotndci),

— réwniarki albo uktadarki do rozktadania mieszankidzywa,

— walce lub ptytowe zagpzczarki wibracyjne,

— koparki do wykonania koryta, w przypadku utwardzastniejcego pobocza gruntowego.

Nalezy korzyst& ze sprztu, ktéry powinien by dostosowany swoimi wymiarami do warunkéw pracyamykie,
przygotowanym do ut@nia konstrukcji utwardzonego pobocza.

Sprzt powinien odpowiada wymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinienétmaakceptowany przeziyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlie” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Materiaty sypkie (kruszywa) moa przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyminmagei i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST DE&M0.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Sposbéb wykonania rob6t powinny dyzgodne z dokumentacjprojektova i ST. W przypadku braku
wystarczajcych danych mina korzystd z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforjngmdanych w
zahcznikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmalj
4. roboty przygotowawcze,

5. wykonanie koryta,

6. utozenie nawierzchni utwardzonego pobocza (wytworzewigudowanie mieszanki),
7. roboty wykaiczeniowe.

5.

3. Roboty przygotowawcze

Przed przysapieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST ludkaza Inzyniera:
— ustalt lokalizacj; terenu robaot,
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— przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedlme do szczegdtowego wytyczenia robot oraz ustldanych
wysokasciowych,
— usura¢ przeszkody, np. elementy drog, ew. stupki, zateawei itd.,
— ew. splantow&pobocze istniegce,
— zgromadzt wszystkie materiaty potrzebne do rozpgma budowy.
Zaleca s korzystanie z ustateST D-01.00.00 [2] w zakresie niezinym do wykonania rob6t przygotowawczych
oraz z ustale ST D-02.00.00 [3] przy wyspowaniu robét ziemnych.

5.4. Wykonanie koryta i przygotowanie poditga

Koryto wykonuje st w przypadku utwardzania pobocza istagejgo gruntowego.

Koryto powinno by wykonane bezpwednio przed rozpogziem rob6t zwizanych z wykonaniem nawierzchni
utwardzonego pobocza. Wéneejsze wykonanie koryta jest move wytacznie za zgog Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie posiadanych maszydzaRo
sprztu, a w szczegolrioi jego moc nalgy dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzongreboty i do trudnéci
jego odspojenia.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeinby wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwmzy na odktad w miejsce wskazane lub zaaprobowarezp
Inzyniera.

Przed przyspieniem do profilowania dna koryta, pogopowinno by oczyszczone z wszelkich zanieczyszcze
Po oczyszczeniu powierzchni pogdo naley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiaa.

Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniegrd wyzsze ni projektowane radne
podiaza. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtja zanizenia poziomu w podiau przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulckhrpodiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irzyniera, dowie¢ dodatkowy
grunt, spetniajcy wymagania obowkzujace dla gornej strefy korpusu, w §m koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wskaika zagszczenia 1,00.

Profilowanie mana wykona recznie lub sprgtem dostosowanym do szerdkokoryta.Sciety grunt powinien by
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogabkceptowany przeziyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania, ktére natg kontynuowa do
osiagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00.

Wilgotnas¢ gruntu podtéa podczas zagzczania powinna ldyrowna wilgotnéci optymalnej, z tolerangjod -
20% do +10%.

Koryto po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno kiyutrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania nawierzchni, to powinie zabezpiecZypodtaze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przykitad przez razmie folii lub w inny spos6b zaakceptowany przez/hiera.

Jezeli podiaze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uklada@aierzchni mena przysipi¢ dopiero po jego
naturalnym osuszeniu.

5.5. Wbudowanie i zagszczenie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétio przy pomocy ukfadarki lub
rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw ¢drech wysokéciowych. Zaleca si aby grubé¢ pojedynczo
uktadanej warstwy nie przekraczata 20 cm poggagzeniu. Rozpogeie budowy nagpnej warstwy mee nasipi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przezzyniera. W miejscach, gdzie widoczna jest segregénjszywa, naley przed
zagszczeniem wymiekikruszywo na materiat o odpowiednich gdavosciach.

Zaggszczanie nalegy rozpocaé¢ od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi sk,
w kierunku gornej krawdzi. Nieréwndci i zagkbienia powstajce w czasie zagzczania powinny ywyréwnywane
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodaniézhusunecie materiatu, ado otrzymania rownej powierzchni.
Zagzszczenie naley kontynuowé do osignigcia wskanika zagszczenia nie mniejszegoznl,0 wedtug normalnej proby
Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481:1988 [D® zagszczenia zaleca esistosowanie maszyn (np. walcow,
zagyszczarek ptytowych) o szerade nie wigkszej ng szeroké¢ utwardzonego pobocza.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlailgotnosci optymalnej z tolerangj+
2%. Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zéstsuszony przez mieszanie i napowietrzanie. W @dkp, gdy
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest 2sza od optymalnej, mieszanka powinna lzyvilzona okrélong iloscia wody i
réwnomiernie wymieszana.

Przy wbudowywaniu i zagzczaniu mieszanki kruszywa na utwardzonym pobowdery zwrdcic szczeg6la
uwag; na wigciwe jego wykonanie przy krawzi jezdni. Styk jezdni i utwardzonego pobocza poen by réwny i
szczelny.
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5.6. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny hyzgodne z dokumentacprojektova i ST. Do rob6t wykéczeniowych nalie
prace zwazane z dostosowaniem wykonanych rob6t do istayeh warunkow terenowych, takie jak:
— wyréwnanie poziomu utwardzonego pobocza i grunt@mwv@pbocza z ewentualnym splantowaniem isoEgo
gruntowego pobocza,
- odtworzenie przeszkod czasowo ustyth,
— niezkzdne uzupetnienia zniszczonej w czasie robéitrmeosci, np. zatrawienia,
- roboty poradkujace otoczenie terenu robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania agdI[1] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien:
- uzyska& wymagane dokumenty, dopuszegs wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@w(aprobaty
techniczne, certyfikaty zgodéd, deklaracje zgodrei, ew. badania materiatdw wykonane przez dostawti)y
- ew. wykona wtasne badania wdaiwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania robotedéne przez Inyniera,
- sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatdw z tworzyw i prefabrykoweh.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania po zakéczeniu robét\

Wykonane utwardzone pobocze powinno spétnastpujace wymagania:
— szerokaé¢ utwardzonego pobocza wsk rézni¢ od szerokéci projektowanej nie vecej niz +10 cm i -5 cm,
— nieréwndci pobocza mierzone 4-metrgvata nie mog przekracz& 10 mm,

— spadki poprzeczne powinny bygodne z dokumentagcprojektovs z tolerancy + 0,5%,
— réznice wysokdciowe z rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm, -2 cm,
— grubd¢ utwardzonego pobocza nie meosk rézni¢ od grubdci projektowanej o + 10%.

Zaleca si bad& gruba¢ utwardzonego pobocza w 3 punktach, lecz nie repaizi raz na 2000 f a pozostate
cechy co 100 m wzdhuosi drogi.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego utwardzonego pobocza.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggiojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedhdamy 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonanie koryta i przygotowanie podn

Odbidr tych robot powinien lyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaigaogodlne” [1] oraz
niniejszej ST.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw wzajemnych rozliczebedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze
3. D-02.00.00 Roboty ziemne

10.2. Normy

4.  PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezmanych i zwizanych hydraulicznie
materiatéw stosowanych w obiektach budowlanych i
budownictwie drogowym (patrz: poz. 7 i 8)
PN-EN 13285:2004 Mieszanki nieazéne. Specyfikacje (patrz: poz. 7i 8)
PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badanie prdrektu
7. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa dae do nawierzchni
drogowych (W okresie przgjiowym norma meée by
stosowana zamiast poz. 4 i 5)

o

8. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurahe do nawierzchni

drogowych. Piasek (W okresie pra&Epwym norma mee
by¢ stosowana zamiast poz. 4 i 5)

10.3. Inne dokumenty

9. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiagldrogi publiczne i ich usytuowanie. Dz. U. nr 48zp430
10. Wytyczne utwardzania poboczy. Centralny zdrDrog Publicznych, Warszawa, 1981 r.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D -07.06.02

URZADZENIA ZABEZPIECZAJ ACE
RUCH PIESZYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT\Sm wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z robotami drogowymi w ramach zadama ,Przebudowa $ciezki pieszej w Karpaczu / dz. nr 265/939 i
1121/,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realifi rob6t
wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z urzdzeniami
zabezpieczagymi ruch pieszych — balustrada typowa segmentowawva U-11a

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ksztattowniki - wyroby o statym przekroju poprzegemw ksztaicie ztéonej figury geometrycznej, dostarczane w
odcinkach prostych, stosowane w konstrukcjach wtath lub w podczeniu z innymi materiatami budowlanymi.

1.4.2Pozostale okienia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygsze materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, puwdaw ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu giizen zabezpieczagych ruch pieszy, obfych niniejsa ST, s

— rury stalowe
— materialy do malowania i renowacji powtok malarskic

2.3. Siatki metalowe

2.5. Slupki metalowe i elementy pakczeniowe

2.5.1.Wymiary i najwaniejsze charakterystyki stupkow
Stupki metalowe ogrodze mozna wykonywé& z ocynkowanych rur okgtych, zgodnie z dokumentacj
projektows, SST lub wskazaniami igniera.
Wymiary i najwaniejsze charakterystyki stupkéw dra przyjmowd zgodnie z tablicami od 6 do 13.
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Tablica 6. Rury stalowe okgte bez szwu walcowane na goo wg PN-H-74219 [11]

Srednica Grub&t Masa 1 m rury Dopuszczalne odchyiki, %
zewrgtrzna scianki kg/m srednicy grubaci
zewrgtrznej scianki
51,0 od 2,6 do 12,5 od 3,10 do 11,9
54,0 od 2,6 do 14,2 od 3,30 do 13,9
57,0 od 2,9 do 14,2 od 3,87 do 15,0
60,3 od 2,9 dal4,2 od 4,11 do 16,1
63,5 od 2,9 do 16,0 od 4,33 do 18,7 +1,25 +15
70,0 od 2,9 do 16,0 od 5,80 do 21,3
76,1 od 2,9 do 20,0 od 5,24 do 27,7
82,5 od 3,2 do 20,0 od 6,26 do 30,8
88,9 od 3,2 do 34,0 od 6,76 do 34,0
101,6 od 3,6 do 20,0 od 8,70 do 40,2

Tablica 7. Rury stalowe bez szwagmione i walcowane na zimno wg PN-H-74220 [12]

Srednica Grub&t Masa Dopuszczalne odchyiki, %6
zewrgtrzna scianki 1 mrury Srednica Grubai¢
mm mm kg/m zewrgtrzna scianki
51,0 od 2,9 do 5,6 od 3,44 do 6,27
54,0 od 2,9 do 8,0 od 3,65 do 9,04
57,0 od 2,9 do 10,0 od 3,87 do 11,60 +1,0 +15
60,3 od 7,1 do 10,0 od 9,34 do 12,40
63,5 od 7,1 do 10,0 od 9,90 do 13,20

2.5.2.Wymagania dla rur

Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219 [11], PN-H-74220 [12] luméj zaakceptowane] przez
Inzyniera.

Powierzchnia zewstrzna i wewrtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusek,egnie¢, zawalcowa i
naderwa. Dopuszczalneasnieznaczne nieréwioi, pojedyncze rysy wynikage z procesu wytwarzania, mieszoz se w
granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny b§ obcite réwno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byly dostarczane o:

- dhugasciach doktadnych, zgodnych z zamoéwieniami; z dopzasiza odchytka + 10 mm,
— dlugasciach wielokrotnych w stosunku do zaméwionych digjoloktadnych poriej 3 m z naddatkiem 5 mm na
kazde ckcie i z dopuszczainodchytlq dla catej diugéci wielokrotnej, jak dla diugiei doktadnych.

Rury powinny by proste. Dopuszczalne miejscowe odchylenia od rog powinny przekraczdl,5 mm na 1 m
dtugasci rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych pneemy (np. R55, R65, 18G2A): PN-H-
84023-07 [17], PN-H-84018 [14], PN-H-84019 [15], ##N84030-02 [18] lub inne normy.

Do ocynkowania rur stosujesgjatunek cynku Raf wg PN-H-82200 [13].

2.9. Beton i jego sktadniki

Deskowanie powinno zapewnsztywnag¢ i niezmienné¢ uktadu oraz bezpiecastwo konstrukcji. Deskowanie
powinno by skonstruowane w sposéb u#iwiajacy tatwy jego montai demonta. Przed wypetnieniem mabetonovy,
deskowanie powinno ldysprawdzone, aby wykluczato wyciek zaprawy z mastpiowej, mealiwos¢ znieksztaicé lub
odchyler w betonowanej konstrukciji.

Klasa betonu - @i w dokumentacji projektowej lub SST nie oki@no inaczej, powinna lgyB 15 lub B 20. Beton
powinien odpowiadawymaganiom PN-B-06250 [3]. Skiadnikami betonucement, kruszywo, woda i domieszki.

Cement stosowany do betonu powiniert lbgmentem portlandzkim klasy co najmniej ,32,5” podiiadajcym
wymaganiom PN-B-19701 [8]. Transport i przechowsgigacementu powinny ldyzgodne z postanowieniami BN-88/B-
6731-08 [46].

Kruszywo do betonu (piasekwir, grys, mieszanka z kruszywa naturalnego son@ga, kruszywa tamanego i
otoczakow) powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].
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Woda powinna by ,odmiany 1", zgodnie z wymaganiami PN-B-32250 [1BEz bada laboratoryjnych ména
stosowa wodk pitha.

Domieszki chemiczne do betonu powinny lsfosowane, ji przewidup to dokumentacja projektowa, SST lub
wskazania layniera, przy czym w przypadku braku danych dodggzh rodzaju domieszek, ich dobor powinient by
dokonany zgodnie z zaleceniami PN-B-06250 [3]. Demzki powinny odpowiadaPN-B-23010 [9].

2.11. Materialy do malowania powlok malarskich

Do malowania uradzen ze stali,zeliwa lub metali nieelaznych naley uzywa¢ materiaty zgodne z PN-B-10285
[6] (tab. 18) lub stosownie do ustaleSST, ladz wskaza Inzyniera.

Tablica 18. Sposoby malowania zestva budynkéw (wycig z tab. 2 PN-B-10285[6])

Lp Rodzaj Rodzaj Rodzaj powtoki Zastosowanie
' podiaza podkladu malarskiej
4 | Stal farba olejnpa) dwuwarstwowa Zelementy $lusarsko-
miniowa 60% lug  farby albo kowalskie petne |
ftalowa miniowa b) jak w a) il azurowe (poecze, kraty
60% jednowarstwowa  zogrodzenie, bramy itp.)
lakieru olejnega
schricego Nng
powietrzu, rodzajul
11
5 |Zeliwo dwuwarstwowa z | budowa latarni
i metale bez podkitadu farby ulicznych, stupki
niezelazne ogrodzeniowe itp. oraz
elementy z metali
niezelaznych

Nie dopuszcza sistosowania wyrobow lakierowanych o nieznanym pdekaiu, nie majcych uzgodnionych
wymaga oraz nie sprawdzonych zgodnie z postanowieniaorim. W przypadku, gdy barwa i pohpslgrywap
istotm role, a nie g ujete w normach, powinny léyustalone odpowiednie wzorce w porozumieniu z desta

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
3.2. Sprat do wykonania urzadzen zabezpieczajcych ruch pieszych

Wykonawca przygpujacy do wykonania ueglzex zabezpieczafych ruch pieszych powinien wykazasie

mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- szpadli, dggéw stalowych, wyeigarek do napinania linek i siatek, mtotkéw, klucky montau elementéw panelowych
itp.

- $rodkOw transportu materiatow,

— zurawi samochodowych o adigu do 4 t,

- ewentualnych wiertnic do wykonania dotéw pod stupkigruncie zw¢ztym (lecz nie w terenach uzbrojonych w
centrach miast),

— ewentualnych mtotéw (bab), wibromtotéw do wbijahi wwibrowania stupkéw w grunt,

— przewanych zbiornikéw do wody,

— betoniarek przewmych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na robkr

- koparek kotowych (np. 0,15%nlub koparek gsiennicowych (np. 0,25 ¥

— sprztu spawalniczego itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaugiéliwe” pkt 4.
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4.2. Rury stalowe na stupki, przegi, pochwyty przewozi mozna dowolnymisrodkami transportu. W przypadku
zaladowania né&rodek transportu wcej niz jednej partii rur naley je zabezpieczyprzed pomieszaniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonania uradzen zabezpieczajcych ruch pieszych

W zaleznosci od wielkasici rob6t Wykonawca przedstawi do akceptaciiyimera zakres robét wykonywanych
bezpdrednio na placu budowy oraz robot przygotowawcazyelzapleczu.
Przed wykonywaniem robét nale wytyczy¢ lokalizacg barier, ptotkow i innych uedzehr liniowych
zabezpieczagych ruch pieszych na podstawie dokumentacji ptoje&j, ST lub zaleaelnzyniera.
Do podstawowych czynioi objetych niniejsza ST przy wykonywaniu ww. robot naig
- wykonanie dotéw pod stupki,
- wykonanie fundamentéw betonowych pod stupki,
— ustawienie stupkéw,
— zamontowanie elementoéw w ramach z ksztattownikéw,
— przymocowanie tacuchoéw w barierach tmuchowych,
— ustawienie zapor z kwietnikow, wazonéw itp.

5.3. Wykonanie dotéw pod stupki

J&li dokumentacja projektowa lub ST nie podaje #®cto doty pod stupki powinny mievymiary w planie co
najmniej o 20 cm weksze od wymiardw stupka, aetlokas¢ od 0,8 do 1,2 m.

5.4. Ustawienie stupkéw wraz z wykonaniem fundameatv betonowych pod stupki

Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie podaje inficite stupki mog by¢ osadzone w betonie donym w
dotku albo oprawione w bloczki betonowe formoware rapleczu i dostarczane do miejsca budowydnenia
zabezpieczafego ruch pieszych. Po uzyskaniu akceptacgjyniera, stupki betonowe mady¢ obtozone kamieniami lub
gruzem i przysypane ziemi

Stupek naley wstaw w gotowy wykop i napehdi otwor mieszank betonovq odpowiadajca wymaganiom
punktu 2.9. Do czasu stwardnienia betonu stupefzpaodeprzé.

Fundament betonowy wykonany ,na mokro”, w ktérysadzono stupek, nina wykorzystywa do dalszych prac
(np. napinania siatki) co najmniej po 7 dniach sthwienia stupka w betonie, &ljgtemperatura w czasie wykonywania
fundamentu jest asza od 18C - po 14 dniach.

5.5. Ustawienie stupkéw

Stupki, bez wzgldu na rodzaj i sposéb osadzenia w gruncie, powistay pionowo w linii uradzenia
zabezpieczagego ruch pieszych, a ich wierzchotki powinny zioajel sie na jednakowej wysokoi. Stupki z rur powinny
mie¢ zaspawany gorny otwor rury.

Stupki kaicowe, nar@ne oraz stejce na zatamaniach wygrodzeniaazike wiekszym od 15 nalezy zabezpieczy
przed wychylaniem siukasnymi stupkami wspieragymi, ustawiajc je wzdhi biegu ogrodzenia podatem okoto 30 do
45,

Stupki do siatki ogrodzeniowej powinny bprzystosowane do umocowania na nich linek usz@gjacych przez
posiadanie odpowiednich uszek lub otworéw do zadaeiphakéw metalowych. Stupki koowe lub nargne powinny by
dodatkowo przystosowane do umocowania do nichigiagk przez przymocowanie do nichetar stalowego).

5.6. Stupki whbijane lub wwibrowywane bezpérednio w grunt

Jeli dokumentacja projektowa lub SST ustali bezpdnie wbijanie lub wwibrowywanie stupkéw w gruro,

Wykonawca przedstawi do akceptacijiyniera:

— sposbéb wykonania, zapewniay zachowanie osi stupka w pionie i nie powagdyjodksztatcé lub uszkodze stupka,

— rodzaj sprztu (i jego charakterystgktechniczm), dotycacy np. miotéw (bab)gcznych podnoszonych bezpednio
(lub przy wyciu uradzen pomocniczych) przez robotnikdw, mtotéw mechanicinyg wciagarka reczra lub nagdem
spalinowym, wibromiotéw pograjacych stupki w gruncie poprzez wibradjdziatanie udarowe

przy zachowaniu wymagaustawienia stupkow podanych w p. 5.5 z anulowangstanowié dotyczcych wykonania

dotéw i fundamentow podanych w punktach 5.3 i 5.4.
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5.7.Malowanie metalowych uradzen zabezpieczaicych ruch pieszych

Zaleca sj przeprowadzé malowanie w okresie od maja do wém@, wyhcznie w dni pogodne, przy zalecanej
temperaturze powietrza od 15 do°@0 nie naley malowa pedzlem lub watkiem w temperaturze piaai +5C, jak
rowniez malowa metod, natryskove w temperaturze poigj +15°C oraz podczas wysgiujacej mgly i rosy.

Nalezy przestrzeganastpujacych zasad przy malowaniu gdzea:

- z powierzchni stali nay usura¢ bardzo starannie pyi, kurz, piee, ttluszcz, rdg zgorzelir, ewentualnie star
luszcaca sig farle i inne zabrudzenia zmniejsaag przyczepni farby do podtéa; poprzez zmywanie, usuwanie przy
uzyciu szczotek stalowych, odrdzewiaczy chemicznynhteriatldwsciernych, piaskowania, odpalania, tugowania lub
przy zastosowaniu innycnodkéw, zgodnie z wymaganiami PN-ISO-8501-1 [4RN-H-97052 [27],

— przed malowaniem natg wypetnic wgtebienia i rysy na powierzchniach za pormddtéw lub szpachléwek ogdlinego
stosowania, a naginie - wygtadz i zeszlifowa podtaze pod farlp,

- do malowania mma stosowé farby ogdlnego stosowania przeznaczone #gku zewrtrznego, dobrej jakei, z
nieprzekroczonym okresem gwarancji, jako:

a) farby do gruntowania przeciwrdzewnego (farby i éakiprzeciwkorozyjne),

b) farby nawierzchniowe (np. lakiery, emalie, wyrolgidwe, ftalowo-styrenowe, akrylowe itp.)

oraz

¢) rozcieaczalniki zalecone przez producenta stosowanej farby
— farbe dluzej przechowywasm nalery przygotow& do malowania przez usugie ,kozucha” (zestalonej substancji

btonotwérczej na powierzchni farby), dokladne wysai@nie (pajczenie kejszych i c¢zszych sktadnikéw farby),
rozcieiczenie zbyt zestniatej farby, ewentualne przecedzenie (ustiei nierozmieszanych resztek osadu i innych
zanieczyszcze,

- malowanie ména przeprowadzapedzlami, watkami malarskimi lub ewentualnie metodatryskovg (pistoletami
elektrycznymi, urzdzeniami kompresorowymi itp.),

— z zasady malowanie nalewykona dwuwarstwowo: farl do gruntowania i farbnawierzchniow, przy czym kada
nastpng warstwe mazna natay¢ po catkowitym wyschriciu farby poprzedniej.

Malowanie powinno odpowiadavymaganiom PN-H-97053 [28].

Rodzaj farby oraz licab jej warstw zastosowanych przy malowaniu ékaj SST lub Iynier na wniosek
Wykonawcy.

Nalezy zwrac& uwag: na dokladne pokrycie faghmiejsc stykania sistupka metalowego z betonem fundamentu,
ze wzgkdu na najszybsze niszczenie $arby w tych miejscach i pojawianieesidzawych zaciekéw sygnalizigych
korozje stupka.

Zaleca sj stosowanie farb nitiwie jak najmniej szkodliwych dla zdrowia ludziiodowiska, z nisk zawartdcia
m.in. niearomatycznych rozpuszczalnikbw. Przy si@sou farb nieznanego pochodzenia Wykonawca praedstio
akceptacji lnyniera badania na zawastoszkodliwych sktadnikéw (np. tragego toluenu jako rozpuszczalnika).

Wykonawca nie dopgi do skaenia farbami wéd powierzchniowych i gruntowydao kanalizacji. Zlewki
poprodukcyjne, powstage przy myciu urzdzen i pedzli oraz z samej farby, natg usuwa do izolowanych zbiornikéw, w
celu ich naturalnej lub sztucznej neutralizacjetaksykaciji.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyskad producentéw Zaiadczenia o jakei (atesty)
oraz wykona badania materiatow przeznaczonych do wykonaniatrokprzedstawi ich wyniki Inzynierowi w celu
akceptacji materiatléw, zgodnie z wymaganiami éllereymi w pkt 2.3.

Do materiatow, ktérych producenci sobowhnzani (przez wiciwe normy PN i BN) dostarczyzawiadczenia o
jakaosci (atesty) naleg rury

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania rob6t
6.3.1.Badania materiatow w czasie wykonywania robét

Wszystkie materialy dostarczone na bugozvzawiadczeniem o jalkai (atestem) producenta powinny ¢by
sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego vayaw.
Czstotliwos¢ bada i ocena ich wynikéw powinna Byzgodna z zaleceniami tablicy 20.

Tablica 20. Castotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobow
dostarczonych przez producentéw
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Ocena

Lp. | Rodzaj badania Liczba bada Opis bada wynikéw bada

1 | Sprawdzenie |od 5 do 10 Powierzchng zbadé
powierzchni bada z wybra- | nieuzbrojonym okiem. Do ew.
nych losowo sprawdzenia gbokasci wad Wyniki bada
elementéw w | uzy¢ dostpnych narzdzi (np. | powinny by

kazdej dostar- | liniatéw z czujnikiem, zgodne z
czonej partii suwmiarek, mikrometrow itp. | wymaganiami
wyrobéw licz- punktu 2.3.
2 |Sprawdzenie |cej do 10004 PrzeprowadZ uniwersalnym
wymiaréw elementéw przyrzadami pomiarowymi lul

sprawdzianami

W przypadkach budeych wytpliwosci mazna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie §giavosci dostarczonych
wyrobow i materiatow w zakresie wymagpodanych w punktach od 2.3 do 2.11.

6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania ugdzer zabezpieczagych ruch pieszych nalg zbada:

a) zgodnd¢ wykonania urzdzen z dokumentagj projektova (lokalizacja, wymiary),

b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgodmunktami od 2.3 do 2.11,

c) prawidtowas¢ wykonania dotéw pod stupki, zgodnie z punktem 5.3,

d) poprawnd¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punkiefn

e) poprawnd¢ ustawienia stupkéw, zgodnie z punktem 5.5 5.6,

f) prawidtowa¢ wykonania siatki zabezpiecaagj zgodnie z punktem 5.7 lub 5.8.

W przypadku wykonania spawanyclhcz elementéw ukgdzen:

a) przed ogtdzinami, spoin i przylegajce do niej elementyuézone (od 10 do 20 mm zAdej strony) nalgy doktadnie
oczysci¢ z zuzla, zgorzeliny, odpryskéw, rdzy, farb i innych zeeiyszczé utrudniagcych prowadzenie obserwacji i
pomiarow,

b) ogledziny zhczy naley przeprowadz wizualnie z ewentualnymzyciem lupy o powgkszeniu od 2 do 4 razy; do
pomiaréw spoin powinny l#ystosowane wzorniki, przymiary oraz uniwersalnerspmierze,

¢) w przypadkach atpliwych mazna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie wytrzyndati@meczeniowej spoin, zgodnie z
PN-M-06515 [29],

d) ztacza o wadach wkszych ni dopuszczalne powinny byiaprawione powtérnym spawaniem.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa urzadzenia zabezpieczgjego ruch pieszych (siatek, barierek, ptotkéw, drari
tancuchowych) jest m (metr). Obmiar polega na éller@u rzeczywistej diugi urzadzenia zabezpieczgjego ruch
pieszych.

Jednostk obmiarovy przy zaporach z kwietnikdw betonowych jest sztusa).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkd@y wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw wzajemnych rozliczebedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-H-04651 Ochrona przed korpzKlasyfikacja i okrélenie agresywniei
korozyjnejsrodowisk
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abrwd

10.2.

10.
11.

PN-B-06250
PN-B-06251
PN-B-06712
PN-B-10285
PN-H-74219
PN-H-74220

PN-H-97052

Inne dokumenty

Beton zwykly

Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne

Kruszywa mineralne do betonu

Roboty malarskie budowlane farbdakjerami i emaliami na
spoinach bezwodnych

Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo ogolnego
zastosowania

Rury stalowe bez szwuagriione i walcowane na zimno
0golnego przeznaczenia

Ochrona przed korgz{Dcena przygotowania powierzchni stali,
staliwa izeliwa do malowania

Poecze mostowe - Ministerstwo Komunikacji, CentralnieirB Studiow i Projektow
Drog i Mostow Transprojekt - Warszawa, 1976.

Katalog budownictwa, Karta KB 8-3.3 (5), lisanj1965.

Leszek Mikotajkéw, ,Urzdzenia bezpiecastwa ruchu na obiektach mostowych”.
Wydawnictwa Komunikacji i kczndici, Warszawa 1988.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 08.06.01

OBRAMOWANIA CHODNIKOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT\Sa wymagania dotyce wykonania i odbioru roboét
zwiazanych z robotami drogowymi w ramach zadamia ,Przebudowa $ciezki pieszej w Karpaczu / dz. nr 265/939 i
1121/,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realii robot
wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z wykonaniem
obramowa chodnikéw przy zastosowaniu kostki kamiennej 08/2

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Obramowanie - obudowa kradzi chodnika zapewnigga dobre boczne oparcie dla poszczegdinych warstw
nawierzchni.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.1

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét
Ogblne wymagania dotyaee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow
Ogl6lne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pawdav ST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw stosowane przy wykonaniu eamowan chodnikéw
Przy wykonywaniu obramouisstosuje si hastpujace materiaty:
Beton C 12/15 /ftawa/
Obramowania nawierzchni jezdni i chodnikéw wykonsifez kostki kamiennej

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1.Beton

Nalezy stosowa beton klasy zgodnej z wymaganiami dokumentacjjgktowej i ST. Beton powinien spehdia
wymagania PN-B-06250 [7].

2.3.2.Kamienna kostka drogowa nieregularna

Kamienna kostka drogowa jest stosowana do budwmwierzchni wg PN-S-96026 [19] oraz do wykonywania
obramowa chodnikéw wg normy BN-64/9321-01 [27].
W zaleznosci od jakdci surowca skalnegazytego do wyrobu kostki rozedia sk dwie klasy kostki: |, II.
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W zaleznosci od doktadnéci wykonania rozrénia sk trzy gatunki kostek: 1, 2, 3.
Surowcem do wyrobu kostki kamiennejskaly magmowe, osadowe i przectmae. Wymagane cechy fizyczne i
wytrzymatasciowe przedstawia tablica 10.

Tablica 10. Wymagane cechy fizyczne i wytrzyndatowe dla kostki kamiennej

Cechy fizyczne i wytrzymakziowe Klasa Badania wg

1%

a) Wytrzymata¢ na éciskanie w  stanige

. . [ 160 120 PN-B-04110 [3
powietrzno-suchym w MPa, nie mniegni
b) Scieralng¢ na tarczy Boehmego w cin,
nie wigksza ni 0,2 0,4 PN-B-04111[4]
c) Wytrzymata¢ na uderzenia (zwitosc), n.
liczba uderzg, nie mniej nk 12 8 PN-B-04115 [5]
d) Nashkliwos¢ woda w %, nie wicej niz 0,5 1,0 PN-B-04101 [1
e) Odpornad¢ na zamarzanie nie bada sicatkowita | PN-B-04102 [2]

. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania obramowania powinien wykazaie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
- wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych i mechanicznych,
— walcow statycznych i wibracyjnych,

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
4.2.1.Transport materiatéw kamiennych i prefabrykatow

Materialy kamienne magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposdb zabezpieczony przed
przemieszczaniemesi uszkodzeniami.

4.2.2. Transport pozostatych materiatow

Mieszank betonowy nalezy przewozt¢ zgodnie z norPN-B-06250 [7].

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne wymagania wykonania robét podano w ST DB0.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.8. Wykonanie obramowania z kostki kamiennej
5.8.1.Warunki ogoine wykonania

Obramowanie chodnikéw z kostki Wykonawca jedi@@iazany wykoné zgodnie z dokumentacprojektows,
ST oraz wymaganiami #yniera.

Obramowanie jezdni wykonujegst kostki kamiennej 18 do 20 cm na uprzednio priayganym podtau koryta i
podbudowie. Kostk uklada st na fawie betonowej odpowiednio zagczone;j.
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5.8.2.Przygotowanie koryta

Wykonawca wykona koryto pod obramowanie chodnikéwdnie z dokumentacprojektova, ST i wymaganiami
Inzyniera.

Zasady wykonania koryta wraz z profilowaniem i ggagzeniem  zawarte w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@”.

5.8.3.Przygotowanie podbudowy pod obramowanie

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduje wydnie obramowania z kostki kamiennej na podbudazvie
betonu to warunki wykonania podbudowy powinny osljgalat wymaganiom zawartym w odpowiednich OST.

5.8.4.0bramowanie chodnika

Obramowanie chodnika wykonujeesi jednego r@du kostki kamiennej o wymiarach od 18 do 20 cnianwde
betonowe.

5.8.5.Ubijanie kostki
Kostka powinna by po uta@eniu dobrze ubita. Kostkiggnigte powinny by wymienione na cate.
5.8.6.Wypelnienie spoin

Wypetienie spoin powinno Bywykonane po ubiciu kostki. Stosuje siastpujace rodzaje wypetnienia spoin:
- zapraw cementowo-piaskoay

5.8.7.Piekgnacja obramowania

Piekgnacja nawierzchni kostkowej, ktérej spoimyveypetnione zaprasvcementowo-piaskaoay polega na polaniu
nawierzchni wod w kilka godzin po zalaniu spoin i utrzymaniu jejstatej wilgotndci przez okres jednej doby. Naghie
nawierzchng nalezy przykry¢ piaskiem i utrzymywaw statej wilgotnéci przez okres 7 dni. Po uptywie od 2 do 3 tygodni
w zaleznosci od warunkow atmosferycznych, nawierzehnalezy oczysci¢ doktadnie z piasku i mma oddé do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.
6.2. Zakres i rodzaje bada
6.2.1.Kontrola wykonania koryta

Kontrola wykonania koryta pod obramowania chodnikdbejmuje sprawdzenie zgodo wykonania koryta z
dokumentagj projektove, spadkdw poprzecznych, zsgczenia dna koryta, gdokadsci wykonanego koryta oraz jego
uksztaltowania w planie, z toleraacj

— dla spadku poprzecznego koryta + 0,5 %,

— giebokasci koryta +2cm,

— odchytki kravedzi zewretrznej koryta réwnolegtej do osi drogi w planie m&cej niz o+ 2 cm
na kade 100 m diuggi.

6.2.2.Kontrola tawy

Wymiary tawy naley sprawdzé& w dwdch dowolnie wybranych punktach nazét@ 100 m tawy. Tolerancje
wymiaréw wynosa:
- dla wysokdci £ 10 % wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci tawy = 20 % szerokxi projektowane;.
Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdzag gorzez przytéenie w dwoch punktach, na ide 100 m tawy,
trzymetrowej taty brukarskiej. Pragit pomigdzy gorr powierzchm tawy i przytazom tata nie mae przekraczal cm.
Dopuszczalne odchylenie linii tawy od projektowgoekierunku nie mee przekracza+ 2 cm na kade 100 m
wykonanej tawy.

6.2.3.Dopuszczalne odchylenie linii kraazi obramowania

Dopuszczalne odchylenie linii krgdzi w planie od linii projektowanej wynost 2 cm na kade 100 m
ustawionego obramowania lub opaski.

6.2.4.Kontrola nawierzchni obramowania chodnikéw
59



Kontrola wykonania nawierzchni obramowania chodnik obejmuje sprawdzenie zgodod wykonania
nawierzchni z dokumentacprojektows lub ST w zakresie:
— réwndsci podtuznej nawierzchni,
- pochylenia podinego,
— spadkéw poprzecznych,
— szerokdci spoin nawierzchni,
— glebokdsci spain,
- szerokdci nawierzchni.
Dopuszcza ginastpujace tolerancje wykonania:
— dopuszczalny prziit pod tat 2 m nie powinien przekracza
a) dla nawierzchni z kostki 1,0 cm,
— pochylenie podine nawierzchni sprawdzane niwelaga kade 100 m dlugéei nie powinno si rézni¢ od rzdnych
projektowych o wicej niz + 2 cm,
— spadek poprzeczny nawierzchni obramowaniaerse rozni¢ od projektowanego nie wgej niz o+ 0,5 %,
— szerokd¢ spoin obramowania, opaski jezdni lub chodnikéwpo@inna przekracza
dla nawierzchni z kostki
a) naprostej -0,5cm,
b) natukach  -1,0cm,
glebokas¢ wypetnienia spoin nie powinnaggiozni¢ o wigcej niz + 1 cm,
— szerokd¢ nawierzchni obramowania chodnikéw nie powinraréini¢ o wigcej niz + 2 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest m (metr) wykonanego i odebranego obramowembanika.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wgkdaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstaw wzajemnych rozliczebedzie cena ofertowa w ofercie Wykonawcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04101 Materialy kamienne. Oznaczangakbwo$ci woda

2. PN-B-04102 Materiaty kamienne. Oznaczanieozmodpornéci metody
bezpsredni

3. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanigzyynatagci nasciskanie

4. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczarieieralnégci na tarczy
Boehmego

5. PN-B-04115 Materiaty kamienne. Oznaczanidrzyynatgici kamienia na

uderzenia (zvgztosé)
6. BN-64/9321-01 Ulice miejskie. Obramowaniaopaski. Warunki techniczne
wykonania i odbioru.

10.2. Inne dokumenty

7. Katalog szczeg6tow drogowych ulic, placéw i parkidwejskich - Centrum Techniki Budownictwa Komunaloeg
Warszawa 1987 r.
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