452-3-3 NAWADNIANIE

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczego6lowej

specyfikaciji

technicznej sg wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z robotami nawadniajgcymi,
rurociggdw nawadniajacych, robotami
pomocniczymi w zakresie wodociggéw oraz
elektrycznych zwigzanych z zadaniem p.n: ,Przebudowa stadionu miejskiego w
Karpaczu wraz z infrastruktur g towarzysz acq”.

robotami  budowlanymi w zakresie

robotami w zakresie instalacji

Klasyfikacja robét wg. Wspdélnego Stownika Zamowien. (CPV)

Dziat Grupa Klasa

Kategoria

Opis

45000000-7

Roboty budowlane

45200000-9

Roboty budowlane w zakresie
wznoszenia kompletnych obiektéw
budowlanych lub ich cze$ci oraz roboty w
zakresie inzynierii lgdowej i wodnej

45230000-8

Roboty budowlane w zakresie budowy
rurociggéw, linii  komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drég,
lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu

45231000-5

Roboty budowlane w zakresie budowy
rurociggéw, ciggéw komunikacyjnych i
linii energetycznych

45231300-8

Roboty budowlane w zakresie budowy
wodociggéw [ rurociggéw do
odprowadzania sciekow

SPIS TRESCI

|. Specyfikacja Techniczna
. CZESC OGOLNA

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

. SPOSOB ODBIORU ROBOT

O©CO~NOOTS,WNE

TOWARZYSZACYCH
10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW

. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN | NARZEDZI
. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT PODSTAWOWYCH, TYMCZASOWYCH | PRAC
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Il. Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna

1. ZAPLECZE WYKONAWCY

2. PRACE TOWARZYSZACE - WYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

3. ROBOTY ZIEMNE

4. ROBOTY DROGOWE - ROZBIORKA | ODTWORZENIE ELEMENTOW DROG

5. RUROCIAGI | URZADZENIA SYSTEMU AUTOMATYCZNEGO NAWADNIANIA - MONTAZ i
URUCHOMIENIE

6. ULOZENIE NISKONAPIECIOWEGO OKABLOWANIA STERUJACEGO OD STUDNI
ZASILAJACYCH DO SKRZYNEK IRYGACYJNYCH

1. CZESC OGOLNA
1.1. Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robo6t dla projektu systemu automatycznego
nawadniania boiska pitkarskiego w Karpaczu przy ul. Krétkiej 4

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
systemu automatycznego nawadniania z automatyka sterujgcg oraz wymagania dotyczace wykonania
i odbioru wykopow liniowych pod rurociagi zasilajace, rurociagi sekcyjne (rozdzielcze) i fragmenty
niskonapieciowego okablowania sterujacego pomiedzy studniami zasilajgcymi a skrzynkami
irygacyjnymi poszczegolnych sekciji.

1.3. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe opracowania szczegotowej specyfikacji technicznej
(SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.2.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w przypadkach
malych, prostych i drugorzednych rob6t o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnosé¢, ze
podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajacych z
doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.

1.4. Przedmiot i zakres robot obj etych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci podstawowe, pomocnicze i
towarzyszace (prace przygotowawcze) wystepujace przy wykonywaniu rob6t ziemnych zwigzanych z
budowg systemu automatycznego nawadniania boiska pitkarskiego w Karpaczu.

1.5. Okre s$lenia podstawowe, definicje

Okreslenia i pojecia podstawowe przyjete w niniejszej specyfikacji technicznej oznaczaja;

Dziennik Budowy - opatrzony pieczecig Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydarzeh zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego,
rejestrowania dokonywanych odbiorow Robot, przekazywania polecen i innej korespondencji
technicznej pomiedzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawcg i Projektantem.

Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Inspektor Nadzoru - osoba wyznaczona przez strone Zamawiajgca, ktora jest odpowiedzialna za
kontrole wykonanie robét objetych Umowa,

Rejestr Obmiaréw — akceptowany przez Inspektorem Nadzoru rejestr z ponumerowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robét w formie wyliczen, szkicow i
ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez
menadzera Projektu.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Menadzera Projektu.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji Projektowej.
Przedsi ewziecie budowlane — kompleksowa realizacja nowej sieci kanalizacyjnej, wodociggowej lub
catkowita modernizacja (zmiana parametréw technicznych, przebiegu sieci w planie i przekroju
podtuznym) istniejacych sieci.

Dokumentacja Projektowa (Rysunki ) — Dokumentacja zatgczona do Dokumentacji Przetargowej
zawiera opis i rysunki. Rysunki zawarte w Dokumentacji Przetargowej pozwalajg na okreslenie
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lokalizaciji, zakresu i charakteru Robot.

Przedmiar Rob6t/Wykaz cen — wykaz Robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

Zadanie budowlane - czes$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigce odrebng catos$¢
konstrukcyjna lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetniania przewidywanych funkcji
techniczno — uzytkowych. Zadanie moze polegac¢ na wykonaniu Rob6t zwigzanych z budowa,
modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong systemu nawadniania lub jego elementu.

1.6. Ogdlne wymagania dotycz ace wykonywanych robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t oraz za ich zgodnosé z
dokumentacjg projektowa, Specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru oraz ze
sztukg budowlana.

1.6.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspotrzedne punktow gtownych obiektu oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentaciji projektowej i dwa komplety SST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za
ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru koncowego robét. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.6.2. Zabezpieczenie terenu budowy

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaly itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki
widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledéw
bezpieczenstwa. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie,
ze jest wigczony w cene umowna.

1.6.3. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy Wykonawca bedzie:

- utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

- podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac sie do tych wymagan,
bedzie miat szczegolny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscig powstania pozaru.

1.6.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca ma obowigzek przestrzegaé przepisy i wymagania ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca musi utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy. Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0s6b trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.6.5. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczalne do uzytku. Nie
dopuszcza sie uzycia materiatow wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do rob6t
muszg mie¢ aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca
brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko. Materiaty, ktére sg szkodliwe dla
otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robdt ich szkodliwosé zanika (np. materiaty pylaste)
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moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych
materiatéw od wlasciwych organéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek
zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.6.6. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedgcych wiascicielami tych urzgdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzgdzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie
rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju robét, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia
instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora nadzoru i wladze
lokalne o zamiarze rozpoczecia rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.6.7. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca ma obowigzek stosowac sie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0$ przy
transporcie materiatéw, gruntu i wyposazenia na teren oraz z terenu rob6t. Musi on uzyska¢ wszelkie
niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw. Na terenie boiska
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania sie do szczegodtowych wytycznych Inwestora, ktére
przedstawione zostang w formie opisowej z zatgcznikiem mapowym.

1.6.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca musi przestrzega¢ przepis6w dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego

1.6.9. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do
robét od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét (do wydania potwierdzenia ich zakonczenia
przez Inspektora nadzoru). Wykonawca bedzie utrzymywaé wykonane roboty w niezmienionym stanie
do czasu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba ich utrzymania, to
na polecenie Inspektora Nadzoru powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.7. Dokumentacja robét ziemnych oraz monta  zowych

Dokumentacje rob6t ziemnych oraz montazowych stanowia;:

— projekt systemu automatycznego nawadniania boiska pitkarskiego

— specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot (obligatoryjna w przypadku zaméwien
publicznych), sporzadzona zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w
sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr
202, poz. 2072 z p6zn. zmianami),

— dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca
2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia
zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz.
953 z pdzn. zmianami),

— dokumenty swiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania
uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawg z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.
U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881),

— protokoty odbioréw czesciowych, koncowych i robét zanikajacych, z zataczonymi protokotami z
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badan kontrolnych,

— dokumentacja powykonawcza czyli wczesniej wymienione czesci sktadowe dokumentacji robét z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robét (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo
Budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. — tekst jednolity Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pézniejszymi
zmianami).

Roboty nalezy wykonywac¢ na podstawie dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru robét budowlanych opracowanych dla realizacji konkretnego zadania.
Wykonawca po przyznaniu Zamoéwienia otrzyma od Zamawiajgcego dwa egzemplarze kompletnej
Dokumentacji Projektowe;.

1.7.1. Wykaz Dokumentacji Projektowej, ktér g Wykonawca opracuje we wlasnym zakresie w
ramach Ceny kontraktowej

1. Projekt organizacji i harmonogram robot

2. Projekt placu budowy, wzglednie zaplecza technicznego budowy

3. Inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza robot opracowana na aktualnym planie
sytuacyjno-wysokosciowym

4. Zasilenie placu budowy w energie elektryczng

5. Plan BIOZ

6. Projekt powykonawczy systemu nawadniania

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEASCIWOSCI MATERIALOW

2.1. Ogo6lne wymagania dotycz ace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania

Grunty

Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace zrédia pozyskiwania materiatow (podtoza,
obsypki) oraz prébki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Grunty uzyskane przy wykonywaniu
wykopéw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystywane w maksymalnym stopniu do zasypki (przy
spetnieniu wymogow jakosciowych). Miejsce czasowego sktadania gruntéw powinno byc¢
zlokalizowane w obrebie placu budowy lub poza terenem budowy w miejscach uzgodnionych z
Inspektorem nadzoru. Grunty przydatne do budowy nasypow moga by¢ wywiezione poza teren
budowy tylko wéwczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robét ziemnych i za zezwoleniem Inspektora
nadzoru. Grunt uzyty do zasypki powinien odpowiada¢ wymaganiom projektowym, wg PN-B-03020.
Grunt ten moze by¢ gruntem rodzimym lub dostarczonym z zewnatrz, nie powinien by¢ zbrylony
(zamarzniety) nie moze zawiera¢ gruzu, $mieci itp., co mogtoby uszkodzi¢ przewod lub spowodowaé
niewtadciwe zageszczenie zasypki.

Materiaty stosowane do budowy sieci wodociggowych

— powinny mie¢ oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnosci ze
zharmonizowang norma europejska wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z europejskg aprobatg
technicznag lub krajowg specyfikacjg techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub
Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejska za zgodna z
wymaganiami podstawowymi, lub — deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej
wydang przez producenta, jezeli dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobéw majacych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa okreslonym przez Komisje Europejska, lub

— powinny mieé oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza Ze sg to wyroby nie podlegajace
obowigzkowemu oznakowaniu CE, dla ktérych dokonano oceny zgodnosci z Polskg Norma lub
aprobatg techniczng, badz uznano za ,regionalny wyréb budowlany"

2.1.1. Materialy nie odpowiadaj gce wymaganiom jako $ciowym

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom jako$ciowym zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj robét, w
ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne
ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.1.2. Przechowywanie i skladowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos$¢ i wkasciwos¢ do robot i
byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego skltadowania materiatéw bedg
zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.
Przewiduje sie sktadanie urobku na odkfad z rozdzieleniem warstwy urodzajnej oraz podglebia.
Nadmiar podglebia wynikajacy z zastosowania zasypki wokot rurociggéw zostanie wywieziony z
terenu budowy po zasypaniu i zageszczeniu wykopéw.
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2.1.3. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos$¢ zastosowania réznych rodzajéw
materiatéw do wykonywania poszczegdlnych elementéw rob6t Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ p6zniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU, MASZYN | NARZEDZI

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robét powinien by¢
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru. W
przypadku braku ustalers w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowa¢ przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania
robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi
nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos$¢ wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inspektora nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i
narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez Inspektora nadzoru
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU

4.1. Ogolne wymagania dotycz gce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢é wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych materiatéw. Liczba srodkow
transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét ziemnych zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w
umowie. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie
moga by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezaco, na
wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz odlegtosci transportu. Wydajnos¢
Srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu). Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci
uzgodnione nie moze byé podstawg roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za
transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaly wczesniej zaakceptowane na piSmie przez
Inspektora nadzoru.

4.3. Wymagania dotycz gce przewozu rur z tworzyw sztucznych

Ze wzgledu na specyficzne cechy rur nalezy speini¢ nastepujgce dodatkowe wymagania:

— rury nalezy przewozi¢ wytacznie samochodami skrzyniowymi lub pojazdami posiadajacymi boczne
wsporniki o0 maksymalnym rozstawie 2 m; wystajgce poza pojazd konce rur nie moga by¢ diuzsze niz
1m,

— jezeli przewozone sa luzne rury, to przy ich uktadaniu w stosy na samochodzie wysoko$é tadunku
nie powinna przekracza¢ 1 m,

— podczas transportu rury powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem przez metalowe czesci
srodkéw transportu jak sruby, fancuchy, itp. Luzno uktadane rury powinny byé¢ zabezpieczone przed
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zarysowaniem przez podtozenie tektury falistej i desek pod tancuch spinajacy boczne sciany skrzyni
samochodu,

— podczas transportu rury powinny by¢ zabezpieczone przed zmiang potozenia. Platforma samochodu
powinna by¢ ustawiona w poziomie. Wedtug istniejgcych zalecen przew6z powinien odbywac sie przy
temperaturze otoczenia -5C do +30<C.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowag oraz za jakosé
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnosé z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w terenie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na piSmie przez Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego
przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor
nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robét lub
wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za
ich doktadnosé. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptaciji lub odrzucenia materiatéw i
elementow robét bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentaciji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wystepujace przy
produkciji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz
inne czynniki wpltywajace na rozwazang kwestie. Polecenia Inspektora nadzoru bedg wykonywane nie
pbzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z
tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jako $ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac w to personel, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek, badan materiatéw i przeprowadzania préb
szczelnosci oraz rob6t. Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i
wykonaniem, aby osiggnac¢ zalozong jakosc¢ robét. Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i
badania materiatéw oraz rob6t z czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST. Minimalne wymagania co do
zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w SST. W przypadku, gdy nie zostaty one tam
okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢

wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Przed przystgpieniem do pomiaréw
lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inspektora nadzoru

6.3. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatéw u zrodta ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu kontroli
zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.
Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatdw i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor nadzoru moze pobieraé prébki materiatéw i prowadzi¢
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytgcznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i rob6t z dokumentacjg projektowg i SST. W
takim przypadku, catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
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zostang przez Wykonawce.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopuscié¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktére:

1. posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepisow i informaciji o ich istnieniu zgodnie z rozporzgdzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),,
2. posiadajg deklaracje zgodno$ci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobatg techniczng, w
przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg
okreslong w pkt. 1 i ktore spetniaja wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona do robét bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy

[1] Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujagcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustawy Prawo budowlane spoczywa na kierowniku
budowy. Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robat,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy. Zapisy beda czytelne, dokonane
trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zalaczone
do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru. Do dziennika budowy nalezy wpisywaé
w szczegolnosci:

« date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

« date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

* uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,

« terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegoinych elementéw robét,

* przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

» uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

* daty zarzadzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

» zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbioréw robaét,

* wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

» stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

* zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

* dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robat,

« dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

« dane dotyczace jakosci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem kto je przeprowadzat,

» wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z podaniem kto je przeprowadzat,

* inne istotne informacje o przebiegu robaot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone
Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sie. Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika
budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis
projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie
jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania poleceh Wykonawcy robat.

[2] Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robét. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza sie sukcesywnie w jednostkach
przyjetych w kosztorysie lub w SST.

[3] Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robot.
Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.
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[4] Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach [1]-[3], nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na budowe,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoly z narad i ustalen,

f) operaty geodezyjne,

0) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

6.6. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla
Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét, zgodnie z dokumentacijag
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robét podanych w kosztorysie ofertowym lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane
zostana poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie. Obmiar gotowych rob6t bedzie
przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu okresowej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w
innym czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okre slania ilo $ci robot i materiatow
Jednostki obmiaru powinny byé zgodne z przedmiarem robét, wyszczegélnione w SST.

7.3. Urzadzenia i sprz et pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t bedg zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.
Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajq badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza

sie w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich
zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejsca na szkice
moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru Obmiardw, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z Zamawiajacym.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi instalacji i urzadzeh technicznych,

c¢) odbiorowi czesciowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu (kohcowemu),
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e) odbiorowi po uptywie okresu rekojmi
f) odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwarancji.

8.2. Odbidr robot zanikaj acych i ulegaj gcych zakryciu

Odbiér rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych
robét oraz ilosci tych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér rob6t
zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogo6lnego postepu robét. Odbioru tego dokonuje
Inspektor Nadzoru. Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jakos¢ i ilosé rob6t ulegajacych zakryciu ocenia
Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i
w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbior cz esciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robodt. Odbioru czesciowego
rob6t dokonuje sie dla zakresu rob6t okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbidr ostateczny (ko Acowy)

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do zakresu
(ilosci) oraz jakosci. Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy. Odbiér ostateczny robét nastgpi w
terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru
zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentdw, wynikdw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST. W toku odbioru ostatecznego robét, komisja
zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu oraz odbioréw czesciowych, zwtaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajgcych i robo6t
poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robot
uzupetniajacych w poszczegoélnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje,
ze jakos$¢ wykonywanych rob6t w poszczegoélnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacjg projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (kohcowe)

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac nastepujgce dokumenty:

1. dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w
toku wykonania robét oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

2. szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

3. protokoty odbioréw robét ulegajgcych zakryciu i zanikajgcych,

4. protokoty odbioréw czesciowych,

5. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

6. wyniki pomiaréw kontrolnych, w zakresie przewidzianym w SST

7. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z SST i programem zabezpieczenia jako$ci (PZJ),

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie istniejgcych sieci
itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wiascicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robét

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda,
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robét. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robot
poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

8.5. Odbioér pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwaranciji

Odbior pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robét
zwigzanych z usunieciem wad, ktore ujawnia sie w okresie rekojmi i gwarancji. Odbior pogwarancyjny
po uptywie okresu rekojmi i gwarancji bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,0dbior ostateczny robot(koncowy) robét”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjetg przez Zamawiajgcego w dokumentach umownych. Dla
robét wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce i
przyjeta przez Zamawiajgcego w dokumentach umownych (ofercie). Cena jednostkowa pozycji
kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i
badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentaciji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe rob6t beda obejmowac:

* robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

» wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,

» wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

* koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

« podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016
z p6zn. zm.).

— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych. (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r. Nr
147, poz. 1229).

— Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. — o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z p6zn. zm.)

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z p6zn. zm.).
10.2. Rozporzadzenia

— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. — w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.
1126).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. — w sprawie szczegétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. — zmieniajgce rozporzgdzenie w
sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego
dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042)

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. — w sprawie sposobéw
deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr
198, poz. 2041).

— —Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie systeméw oceny
zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, poz.
1779).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie okreslenia polskich
jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych,
zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

69



Warunki techniczne wykonania i odbioru robé6t budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa
2003.

Il. Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna

1. ZAPLECZE WYKONAWCY

1.1. Wstep

Zaplecze Wykonawcy sklada sie z niezbednych instalacji, urzadzen, biur, placéw sktadowych oraz
drég dojazdowych i wewnetrznych potrzebnych do realizacji wymienionych robét

1.2 Podstawy pfatnosci

1.2.2. Urzadzenie Zaplecza Wykonawcy obejmuje zainstalowanie wszystkich niezbednych instalacji,
urzadzen, biur, placéw sktadowych oraz drég dojazdowych i wewnetrznych potrzebnych Wykonawcy
do realizacji wymienionych roboét

1.2.3. Budowa i utrzymanie Zaplecza Wykonawcy obejmuje wszystkie koszty eksploatacyjne zwigzane
z uzytkowaniem powyzszego Zaplecza i obcigzajg Wykonawce kontraktu

1.2.4. Likwidacja Zaplecza Wykonawcy obejmuje usuniecie wszystkich instalacji, urzadzen, biur,
placow sktadowych oraz drég dojazdowych i wewnetrznych, oczyszczenie terenu i doprowadzenie do
stanu pierwotnego

2. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE .

WYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

2.1. Wstep

2.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegobtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem tras przebiegu elementdéw systemu
automatycznego nawadniania boiska pitkarskiego w Niedrzwicy Duzej.

2.1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna ST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
wykonaniu rob6t opisanych w pkt.2.1.1.

2.1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu wyznaczenia tras przebiegu elementow systemu
nawadniania boiska pitkarskiego. W zakres robét wchodzi sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i
wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy.

2.1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy

Wytyczanie palikami — czynnosé¢ polegajaca na osadzaniu w ziemi palikéw wskazujacych lokalizacje
poszczegolnych elementéw systemu nawadniania

2.1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST pkt. 1.6

2.2. Materialy

Do utrwalenia punktéw przebiegu trasy systemu automatycznego nawadniania Wykonawca
zobowigzany jest uzy¢ oznakowan ustalonych z Inspektorem Nadzoru, moga to by¢ paliki drewniane,
powinny one by¢ wystarczajgco duze aby zapewni¢ ich dobrg widoczno$é. Kazdemu rodzajowi
elementdw systemu nalezy przydzieli¢ paliki oznakowane w okreslony sposob, np. kolorystycznie.

2.3. Sprzet
Do pomiaru odlegtosci na rysunku projektu nalezy uzy¢ skaléwki. Do odtworzenia w terenie osi trasy
systemu nawadniania nalezy uzy¢ taSm mierniczych, szpilek, palikow i sznurka.

2.4. Transport
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, ktére nie
kolidujg z wytycznymi przekazanymi przez Inwestora.

2.5. Wykonanie robot
Prace pomiarowe beda polegaly na odtworzeniu osi trasy w terenie wedlug przekazanego projektu
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przebiegu systemu automatycznego nawadniania. Kolejne punkty - poczatkowy, koncowy oraz
zatamania osi trasy beda wyznaczane sytuacyjnie i wysokosciowo w odniesieniu do wytyczonych lub
wykonanych wczesniej nawierzchni i rabat oraz innych nasadzen. Tyczenie osi trasy nalezy wykonac¢
w oparciu o dokumentacje projektowa. Wszystkie wymiary nalezy sprawdzi¢ w terenie, a ewentualne
rozbieznosci nalezy uzgodnic z Inspektorem Nadzoru.

2.6. Kontrola jako $ci robot pomiarowych

Kontroli jakosci robdt pomiarowych dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie poréwnania
wyznaczonej osi trasy z dokumentacjg projektowa.

2.7. Odbior robot
Odbidr robot pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie
protokotu z kontroli, ktory Wykonawca przedktada Inspektorowi.

2.8. Dokumenty zwi gzane
PN-EN 12484-4:2004 Nawodnienia -- Automatyczne systemy nawadniania murawy -- Czes¢ 4:
Instalacja i odbiér

3. ROBOTY ZIEMNE

3.1. Wstep

3.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru wykopéw w gruntach kategorii | i Il i ich zasypania

3.1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna SST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i wykonaniu rob6t opisanych w pkt. 3.1.1.

3.1.3. Zakres robét objetych SST

- Reczne lub mechaniczne kopanie rowéw o gtebok.0,6 m i szer. dna max. do 0,3m w gruncie kat. I-1I
- Reczne zasypywanie rowow dla kabli o gt. do 0.6 m i szer. dna max. do 0.3 m w gruncie kat. I-1l

- Zageszczanie nasypow z gruntu sypkiego kat. I-1l ubijakami mechanicznymi

- Wykopy z zatadunkiem recznym i transportem na odlegtos¢ do 1 km (grunt kat. I-11) bez odspojenia

3.1.4. Okre slenia podstawowe

Zasypanie wykopu - zasypka - zasypanie wykopu po utozeniu w nim na podsypce rur oraz kabli
Podglebie - warstwa gleby pomiedzy glebg zyzna, a skalg macierzysta, martwica

Grunt zyzny - warstwa gleby w ktérej zachodzg procesy przyrodnicze

Wykop — dot szeroko- i waskoprzestrzenny liniowy dla fundamentow lub dla urzadzen instalacji
podziemnych (rurociggéw, kabli itp.) oraz miejsca rozbiérki nasypéw, watéw lub hatd ziemnych.
Wykop liniowy — wykop wykonywany na waskim lecz dtugim pasie terenu, ktérego zasadniczym
wymiarem jest dtugosé, np. przy uktadaniu rurociggéw pod powierzchnig terenu, przy wykonywaniu
torowisk linii kolejowej, ulicy lub drogi.

Wykop w askoprzestrzenny (wykop waski) — wykop o szerokosci dna rownej lub mniejszej od 1,50 m
i o diugos$ci powyzej 1,50 m.

Wykop piytki — wykop, ktérego gtebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

Rozplantowanie (odktadu lub ziemi wydobytej z wykopu lub rowu) — jest to mechaniczne lub reczne
rozmieszczenie gruntu warstwg o okreslonej grubosci bezposrednio przy wykonywanym wykopie.
Gteboko §¢ wykopu — odlegtos¢ pionowa miedzy dnem wykopu a powierzchnig terenu po zdjeciu
warstwy ziemi urodzajne;j.

Obsypka rur - obsypanie rur piaskiem lub gruntem wykopu

Odkitad — miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopéw, a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych prac zwigzanych z tym
obiektem.

Podlo ze — czes$¢ konstrukcyjna wykopu utrzymujaca przewod miedzy dnem wykopu a obsypka lub
zasypka wstepna. W podtozu wyrdznia sie gorng i dolng podsypke. W przypadku utozenia przewodu
na naturalnym dnie wykopu, dno wykopu jest dolng podsypka.

Pozostale okre slenia podstawowe wg Polskich Norm i Ogolnej Specyfikacji Technicznej

3.2. Materialy
Wykopy beda prowadzone w gruntach kategorii I-II.
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Jako podsypka wokot rur zastosowany zostanie piasek zwykty drobnoziarnisty.

Do zasypania wykopow bedzie stosowany grunt z wykopu, sktadowany podczas kopania na odktad
wzdtuz wykopu, z podziatem na podglebie i glebe zyzng. Zasypywanie wykopu bedzie odbywato sie w
kolejnosci: 1)podglebie, 2)grunt zyzny. Nadmiar podglebia wynikajacy z objetosci rur, oraz podsypki
piaskowej i obsypki rur bedzie wywieziony lub wykorzystany w ranach rob6t ziemnych na terenie
inwestycji, za zgodg Inspektora Nadzoru.

3.3. Sprzet do robét ziemnych

Przewiduje sie mozliwos¢ wykonywania robét ziemnych za pomoca narzedzi recznych - szpadle,
topaty, oskardy, tomy, grabie, taczki itp. lub/i sprzetu mechanicznego - do odspajania i zageszczania
gruntu oraz zasypywania wykopéw — koparki tyzkowe i laAcuchowe do wykopow
waskoprzestrzennych,

tadowarki, zageszczarki typu "skoczek", mioty pneumatyczne. Do transportu mas

ziemnych wykorzystywane beda samochody skrzyniowe lub samochody wywrotki, natomiast na mate
odlegtosci fadowarki i taczki. Rodzaj sprzetu wraz z istotnymi parametrami technicznymi do
uzgodnienia z przedstawicielem Inwestora.

3.4. Transport sprz etu i materiatow

OgoIne ustalenia dotyczgce transportu okreslono w pkt. 4 ST.

Na terenie objetym pracami Wykonawca jest zobowigzany do stosowania sie do szczeg6towych
wytycznych Inwestora odnosnie transportu materiatéw i sprzetu, ktére przedstawione zostang w formie
opisowej z zalgcznikiem mapowym.

3.5. Wykonanie robét

Wykopy beda nie obudowane, prowadzone bez spadkéw - réwnolegle do powierzchni gruntu, na
gtebokosé 60cm. Szerokos¢ wykopu do 30cm. Zaktada sie mechaniczne lub reczne wykonywanie
wykopow, zgodne z projektem.

3.5.1. Zasady prowadzenia robét

- Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w ST pkt.5.

- Wykopy wykonywaé nalezy mechanicznie lub recznie. Reczne wykonanie wykopdw konieczne jest w
rejonie istniejacego podziemnego uzbrojenia, w poblizu duzych drzew w obrebie rzutu ich koron.

- Wykopy nie bedg umacniane ze wzgledu na przewidziang matg gtebokos$¢ wykopu - 60cm.

- zaktada sie szerokos¢ wykopu - 30cm

- Dno wykopu powinno by¢ réwne, wykop bedzie prowadzony bez spadku - réwnolegle do powierzchni
gruntu.

- Zaleca sie wykonywanie robét przy sprzyjajacych warunkach pogodowych.

- W poblizu drzew - w obrebie rzutu ich koron, nalezy utrzymywacé sciany wykopu w stanie wilgotnym
poprzez ostanianie zwilzong tkaning oraz polewanie wodg aby nie dopusci¢ do przesuszenia bryt
korzeniowych drzew. ldealna sytuacja wystepuje jezeli rowy sg wykopane i zasypane tego samego
dnia

- Rowy zasypane beda po utozeniu na podsypce z piasku rurociggéw oraz okablowania sterujgcego,
oraz obsypaniu rur piaskiem, a nastepnie utozeniu tasm ostrzegawczych.

- Aby unikng¢ pézniejszego zapadniecia rowow, ich zasypanie powinno odbywac sie stopniowo, przez
ukladanie i ubijanie kolejno warstw grubosci nie wiekszej niz 20cm.

3.6. Kontrola jako $ci robot ziemnych

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej specyfikacji oraz dokumentacji projektowej. W czasie kontroli szczegélng uwage nalezy
zwréci¢ na:

a) doktadnos¢ wykonania wykopow

b) doktadnosé zageszczenia zasypanego wykopu.

3.7. Odbidr robot

Na odbidr robot skladaja sie: pomiar szerokosci i glebokosci wykopu za pomoca tasmy mierniczej lub
metrowki oraz ewentualny pomiar wyréwnania dna wykopu przy pomocy faty. Kierownik budowy
powinien prowadzi¢ biezaca kontrole wykonania wykopow jak robét podlegajacych zakryciu. Przed
zasypaniem wykopow dla danej sekcji nalezy wykona¢ inwentaryzacje geodezyjng powykonawcza dla
wszystkich tras zasypywanych rurociggéw.
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3.8. Dokumenty zwi gzane:
PN-B-10736:1999 Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i
kanalizacyjnych — Warunki techniczne wykonania

4. ROZBIORKA i ODTWORZENIE ELEMENTOW DROG

4.1. Wstep

4.1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegobtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z rozbidrka i odtworzeniem elementéw drég

4.1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna SST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i wykonaniu rob6t opisanych w pkt. 4.1.1.

4.1.3. Zakres robot objetych SST

- Roboty remontowe - ciecie pitg nawierzchni bitumicznych na gt. do 5 cm

- Roboty remontowe - ciecie pitg nawierzchni betonowych niespekanych na gt. 6 cm

- Rozebranie nawierzchni z mas mineralno-bitumicznych gr. 4 cm recznie

- Rozebranie podbudowy z betonu gr. 10 cm mechanicznie

- Utozenie przepustow dla rurociggéw z rur ostonowych

- Wywiezienie gruzu spryzmowanego samochodami skrzyniowymi

- Podbudowy betonowe gr.10 cm pielegnowane piaskiem i wodg

- Naprawy tymczasowe nawierzchni bitumicznych wykonywane na zimno - wyboje o gt. do 5 cm
- Przebicie otworéw o powierzchni do 0.05 m2 w elementach z betonu zwirowego o grubosci 50 cm (w
murach oporowych ogrodu rézanego)

Roboty zwigzane z rozbidrka i odtworzeniem elementéw drég beda realizowane w miejscach
przeciecia rurociggdéw systemu nawadniania z nawierzchniami istniejgcymi

4.1.4. Okreslenia podstawowe sg zgodne z polskimi normami.

4.1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét zawarte sg w ST pkt. 5.

4.2. Materialy

4.2.1. Rodzaje materiatow

Materialy do naprawy nawierzchni asfaltowych

 Beton zwykly B-10 wg PN-88/B-06250

* Piasek zwykty wg PN-B-11113:1996

» Papa asfaltowa na tekturze izolacyjna nr 400

» mieszanka mineralno-asfaltowa do stosowania na zimno

4.2.2. Sktadowanie materiatow

Mieszanka betonowa gotowa powinna by¢ sktadowane w sposo6b chronigcy przed namoknieciem
Kruszywa nalezy sktadowaé na powierzchni utwardzonej i zabezpieczonej przed gromadzeniem sie
wody.

Materiaty powinny by¢ dostarczane sukcesywnie do miejsca wbudowania.

4.3. Sprzet

4.3.1. sprzet do robét drogowych

topaty

Sciggaczki listwowe

listwy profilowe

pita spalinowa z tarczg do ciecia nawierzchni

sprezarka powietrza spalinowa

walec wibracyjny samojezdny lub zageszczarka ptytowa

4.4. Transport

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu z zachowaniem warunkéw ST
pkt. 4, z uwzglednieniem szczegbtowych wytycznych Inwestora, odnosnie transportu materiatow i
sprzetu.

4.5. Wykonanie robét
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a) Roboty rozhiérkowe elementéw drég obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
rozbieranych zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST, lub poleceniem Zamawiajgcego. Wszystkie
elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen. Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i
rozbiérkowej Inspektor moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie
okreslony przewidziany odzysk materiatow. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wlasnoscig
Wykonawcy, powinien on przewie$¢ je na miejsce okreslone w ST lub wskazane przez
Zamawiajacego. Elementy i materialy , ktére zgodnie z ST stajg sie wkasnoscig Wykonawcy, powinny
by¢ usuniete z terenu budowy.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w ST lub przez
Inspektora.

4.6. Kontrola jako $ci robot

4.6.2. Kontrola jakosci robot rozbidrkowych polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych
robot rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do
powtérnego wykorzystania. Zageszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doty po usunietych
elementach nawierzchni powinno spetia¢ odpowiednie wymagania okreslone w SST "Roboty
ziemne"

4.7. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST pkt.8

4.8. Przepisy zwi gzane

- PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne — Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; piasek.
- PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania

- Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje.
Zeszyt 60. IBDIM, Warszawa, 1999.

5. RUROCIAGI | URZADZENIA SYSTEMU AUTOMATYCZNEGO NAWADNIANIA
— MONTAZ | URUCHOMIENIE

5.1. Wstep

5.1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru montazu i uruchomienia rurociggéw oraz urzadzen systemu automatycznego
nawadniania dla boiska pitkarskiego w Niedrzwicy Duze;j.

5.1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna SST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i wykonaniu rob6t opisanych w pkt. 5.1.1.

5.1.3. Zakres robét objetych SST

5.1.3.1. Rurociggi — montaz

- Ulozenie podtoza (podsypki i obsypki) pod kanatly i obiekty z piasku grub. 10 cm

- Montaz rurociggéw z rur polietylenowych HDPE Pn 10 o $r. nominalnnej 50 mm z rur w zwojach

- Montaz rurociggéw z rur polietylenowych HDPE Pn 10 o $r. nominalnnej 80 mm z rur w sztangach
- Oznakowanie trasy rurociggu utozonego w ziemi tasma z tworzywa sztucznego

- Montaz ksztaltek i materiatdw pomocniczych dla instalacji automatycznego nawadniania

5.1.3.2. Zraszacze — montaz
- Montaz zraszaczy wynurzanych rotacyjnych

5.1.3.3. Urzadzenia - montaz

- Montaz elektrozaworéw

- Montaz sterownika systemu nawadniania,
- Montaz systemu pompowego

- Montaz zestawu wodomierzowego
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5. 1.3.4.Uruchomienie instalacji automatycznego nawadniania wraz z regulacjg

5.1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét i postanowieniami
Umowy

5.1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t oraz za zgodnos¢ z dokumentacjag
projektowa.

5.2. Materialy

5.2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw podane sg w ST pkt.2
Nalezy zastosowac¢ sie do wszelkich wytycznych producenta odnosnie transportu, roziadunku i
sktadowania wykorzystywanych rur, ksztattek i urzadzen.

5.2.2. Rodzaje materiatow

Rury i ksztaltki — wg wymagan PN-EN 12201

* ruryPE PN-16, $rednica zewnetrzna 63 mm i 90 mm

» zlaczki zaciskowe PN-10 (z o-ringiem gumowym, ozn. ,PE") — trojniki, kolana, przeloty — do rur

o $rednicy 63mm i 90 mm

» ztaczki gwintowane PP — nyple, kolana, redukcje

* zlgczki gwintowane PP ze srubunkiem — kolana, przeloty

Zraszacze —wg wymagan PN-EN 12484-2:2003

» wynurzalne zraszacze rotacyjne o promieniu zraszania 19-29 m, wbudowany elektrozawor 24

V, wlot gwint 1,5, ci$nienie robocze 5,0 — 8,0 bar,

* zestaw hydroforowy Q 16 m®h, dajaca po obliczeniu strat wynikajacych z odlegtosci umieszczenia
zraszaczy w plycie boiska odpowiednie parametry ( zasieg i wielkos¢ opadu) dla dziatania zraszacza
boiskowego, z zabezpieczoniem przed suchobiegiem,

» Zestaw wodomierzowy z: wodomierzem DN40, Qs=16m°h, Q,=20m?h; zaworem antyskazeniowym
typu EA DN80, dwoma zaworami odcinajacymi DN80 i zaworem spustowym DN20

« sterownik 13 sekcyjny 230/24V

* czujnik deszczowy,

5.2.3. Sktadowanie materiatow

Wyroby z tworzyw sztucznych sg podatne na uszkodzenia mechaniczne, nalezy wiec chroni¢ je przed
uszkodzeniami podczas transportu i przechowywania. Rury w kregach nalezy sktadowa¢ na ptasko,
na rownym podtozu, na podkfadach drewnianych, pokrywajgcych co najmniej 50% powierzchni
skladowania. Nie przekracza¢ wysokosci sktadowania okreslonej przez producenta. Rury o réznych
$rednicach powinny by¢ skladowane oddzielnie. Nie dopuszcza¢ do skladowania w sposdb, przy
ktérym mogtyby wystgpi¢ odksztalcenia (zagiecia, zgniecenia itp.)

Tworzywa sztuczne majg ograniczong odpornos¢ na podwyzszong temperature i promieniowanie UV,
nalezy je wiec chroni¢ przed diugotrwatg ekspozycjg stoneczng oraz nadmiernym nagrzewaniem, a
takze przed kontaktem z produktami naftowymi. Jezeli rury i zigczki sg przechowywane na otwartej
przestrzeni i narazone na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych, nalezy stosowac instrukcje
producenta odnosnie zacienienia.

Zaleca sie uszczelnienie wylotow rur odpowiednio dopasowanymi nasadkami z tworzyw sztucznych
lub tasma klejaca, aby zapobiec dostaniu sie do .$rodka kamieni, gruzu lub zwierzat.

Szczegobtowe zasady sktadowania materiatdw do budowy systemu nawadniania wg. normy PN-EN
12484-4.

5.3. Sprzet

5.3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podane w ST pkt.3

5.3.2. Sprzet do montazu systemu automatycznego nawadniania

Montaz systemu automatycznego nawadniania wykonywany jest recznie, wszystkie elementy sg
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skrecane. Potrzebny sprzet to: wkretarki, nozyce do rur, sekatory, noze, klucze nasadowe, klucze
zaciskowe, miotki i szpadle oraz pompka reczna lub agregat pompowy przystosowany do
wykonywania prob cisnieniowych

5.4. Transport

Rury i ksztattki oraz urzgdzenia do montazu systemu automatycznego nawadniania mogg byc¢
przewozone dowolnymi srodkami transportu przy zachowaniu zasad ogolnych okreslonych w punkcie
4.3 ST.

5.5. Wykonanie robét

5.5.1. Zasady wykonania rob6t montazowych

Wykonaé zgodnie z wytycznymi zawartymi w opisowej czesci dokumentacji proejktowe;.

5.5.2. . Zasady obowigzujgce przy uruchamianiu systemu

a) przed montazem elementéw narazonych na zanieczyszczenia (dysze zraszaczy) nalezy
przeptukaé rurociggi w celu usuniecia pozostatosci po mechanicznym montazu elementéw
systemu

b) zamontowac¢ dysze. o odpowiedniej wydajnosci i przeprowadzi¢ wstepna regulacje kata pracy
zraszaczy,

¢) napetnic rurocigg wodg i wyregulowac wstepnie przeptyw elektrozaworu do wymaganego
cisnienia roboczego

d) przeprowadzi¢ doktadng regulacje zasiegu i kata pracy zraszaczy.

e) wyregulowac¢ dokiadnie cisnienie robocze sekcji do wartosci przewidzianych w projekcie.
UWAGA:

Napetnianie pustego rurociggu nalezy wykonywac¢ powoli, w celu zabezpieczenia przed
wystgpieniem zjawiska uderzenia

hydraulicznego.

5.6. Kontrola jako $ci robot

5.6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét wg. ST czes¢ ogblna

5.6.2. Kontrola szczelnosci

Po zakonczeniu montazu kazdej z sekcji nalezy przeprowadzi¢ prébe szczelnosci systemu, przed
zasypaniem wykopow. Przed proba szczelnosci instalacje nalezy napetni¢ woda oraz doktadnie
odpowietrzyé. Cisnienie prébne winno wynosi¢ 100% zalozonego maksymalnego cisnienia roboczego
sekcji. W przypadku wystgpienia przeciekdw podczas préby szczelnosci, nieszczelnosci nalezy
usuna¢ i ponownie przeprowadzi¢ prébe szczelnosci.

5.7. Obmiar robo6t
Obmiar robét nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z przedmiarem robét oraz umowa.

5.8. Odbior robot

5.8.1. Ogélne warunki odbioru robét

- Wykonawca powinien przedtozy¢ do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru prébki materiatéw

wymaganych w umowie. Powinien réwniez udowodnié¢ ze ich parametry sg zgodne z wymaganiami

okreslonymi w odpowiednich normach.

- Wykonawca powinien dostarczy¢ sprawozdania z badan cisnieniowych sieci rurociggow.

- Inspektor Nadzoru powinien sprawdzi¢, czy wszystkie zainstalowane materiaty sg zgodne z opisem

technicznym, oraz czy ich parametry odpowiadajg danym zawartym w projekcie.

- Inspektor nadzoru powinien sprawdzi¢ , czy osprzet, podziat na sekcje, numer srednicy dyszy,

wielkosé wyptywu kroplownika i zasieg zraszacza sg prawidtowo ustawione dla optymalnego dziatania

systemu. W tym celu moze postuzy¢ sie na zatgcznikiem A do normy PN-EN 12484-4.

- Inspektor Nadzoru powinien sprawdzi¢ protokoty odbioréw robét zanikajacych, z zataczonymi

protokotami z badan kontrolnych

- Dokumentacja techniczna dziatania czesci hydraulicznej systemu zawiera:

* plan przebiegu systemu zatwierdzony przez Kierownika budowy (inwentaryzacje

powykonawcza)

« instrukcje obstugi zainstalowanego sprzetu i instrukcje dziatania systemu

5.8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Montaz rurociggdw stanowi roboty podlegajace zakryciu i jako taki powinien by¢ odbierany etapami,

przed zasypaniem wykopow, po wykonaniu prob cisnieniowych. Przed zasypaniem nalezy wykonywac¢
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réwniez geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg zmontowanych fragmentéw instalaciji.

5.9. Dokumenty zwi gzane

- PN-EN 12484-4:2004 Nawodnienia -- Automatyczne systemy nawadniania murawy -- Czes$¢ 4:
Instalacja i odbior

- PN-EN 13635:2003 Nawodnienia. Systemy nawodnien umiejscowionych. Terminologia oraz dane
dostarczane przez producenta

- PN-EN 12484-2:2003 Nawodnienia. Automatyczne systemy nawadniania murawy. Czes¢ 2:
Projektowanie i okreslanie typowych wzorcéw technicznych

- PN-EN 12201-1:2004 Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych do przesytania wody --
Polietylen (PE) -- Cze$¢ 1: Wymagania ogélne

- PN-EN 12201-2:2004 Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych do przesytania wody --
Polietylen (PE) -- Czes$¢ 2: Rury

- PN-EN 12201-3:2004 Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych do przesytania wody --
Polietylen (PE) -- Czes$¢ 3: Ksztattki

—Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy
Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.

6. ULOZENIE NISKONAPIECIOWEGO OKABLOWANIA STERUJ ACEGO OD
STEROWNIKA DO ZRASZACZY
6.1. Wstep

6.1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
utozenia niskonapieciowego okablowania sterujgcego od sterownika do zraszaczy

6.1.2. Zakres stosowania SST
Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna SST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i wykonaniu rob6t opisanych w pkt. 6.1.1.

6.1.3. Zakres robét objetych SST
- Ukfadanie kabli o masie do 0.5 kg/m w rowach kablowych recznie, od sterownika do zraszaczy
- Montaz zlgcz kablowych

6.1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robo6t podano w ST pkt.5

6.2. Materialy

6.2.1. Wykaz materiatow

materialty wg wymagan N SEP—E—-004 oraz PN-EN 50086-2-4:2002

* kabel ziemny

* tadma z folii polietylenowej.do znakowania tras kablowych

6.2.2. Sktadowanie materiatéw

Materialy, aparaty , urzadzenia elektryczne i maszyny elektryczne nalezy przechowywac¢ w
pomieszczeniach zamknietych przystosowanych do tego celu, suchych, przewietrzanych i
oswietlonych. Sktadowane kable powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia.

6.3. Sprzet

Do uktadania i faczenia kabli przewiduje sie uzycie nastepujacego sprzetu:
narzedzia reczne takie jak miotek, kombinerki, wkretaki

elektronarzedzia - wkretarki i wiertarki udarowe.

6.4. Transport
Transport sprzetu i materiatbw na zasadach ogolnych - ST pkt.3

6.5. Wykonanie robét
Zasadnicza metoda instalacji kabli elektrycznych powinna speic nizej podane wymagania.
a) podczas instalacji nie nalezy nadmiernie naciggac, rozciggaé, zwigzywac i szarpac kabli.
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Kable nalezy utozy¢ w rowie na ubitym podiozu, tak aby mialy rowne oparcie na swojej catej
diugosci. Nadz6ér podczas instalacji powinien zapewni¢, zeby nie doszto do przeciecia lub
naciecia kabli.

b) Nalezy pozostawi¢ 1-metrowy luz tworzgc pozioma petle na kazde 50m utozonego kabla i na
kazdym rozgatezieniu rowu lub zakrecie pod katem 90°. Minimalny 1-metrowy luz nalezy
pozostawi¢ na kazdym potaczeniu, aby umozliwi¢ jego wyciggniecie na powierzchnie ziemi w
celu przegladu.

c) Potgczenia kabli powinny zawsze by¢ umieszczone w studzienkach.

d) Glebokosc¢: Na ogot kabli nie nalezy ktas¢ nad rurg, ale na dnie rowu obok rury.

e) Instalacja we wspdlnym rowie: Minimalna odlegtos¢ pomiedzy kablem niskiego napiecia a
kablem bardzo niskiego napiecia powinna wynosi¢ 0,3m. W takim wypadku kabel bardzo
niskiego napiecia moze by¢ umieszczony nad rurami.

f) Kable niskonapieciowe 24V uktadane beda w rowach razem z rurociggami sekcji i razem
oznaczone folig ostrzegawcza.

g) Plan przebiegu okablowania: Podczas instalacji okablowania , trase jego przebiegu i
lokalizacje potaczen elektrycznych nalezy dokfadnie odwzorowac na planie przebiegu
okablowania.

6.6. Kontrola jako $ci robot
Po zakonczeniu prac montazowych nalezy wykonaé pomiar kabli zasilajgcych.
Badania kabli sterujacych wg normy PN-EN 12484-4, pkt. 4.8.

6.7. Odbidér robot

6.7.1. Sposéb odbioru robot

W momencie gdy wykonawca uzna, ze prace montazowe zostaly zakonczone i ze regulacja
uruchomionej instalaciji jest zakonczona, to zawiadamia on wéwczas Inwestora, aby ten w
odpowiednim czasie wyznaczyt swoich przedstawicieli, ktérzy bedg obecni przy czynnosciach
odbiorczych instalacji. Przedstawiciele Inwestora w obecnosci wykonawcy przeprowadzajg kontrole,
sprawdzenia i préby instalacji i ewentualnie zobowigzujg wykonawce do usuniecia stwierdzonych
usterek. Wykonawca zobowigzany jest przekazaé¢ Inwestorowi:

* instrukcje pracy i obstugi urzadzen,

* dokumentacje powykonawczg ( w formie uzgodnionej z Inwestorem),

* szczegOtowy raport zawierajagcy co najmniej wykaz i charakterystyke zainstalowanych urzadzen oraz
wyniki przeprowadzonych badan i pomiarow,

* atesty i aprobaty techniczne zainstalowanych aparatow , urzadzen , przewodéw i kabli.
Wykonawca dostarczy wszystkie urzadzenia potrzebne do przeprowadzenia prob i przeprowadzi
wszystkie regulacje i zmiany, ktére okazg sie konieczne dla prawidtowego funkcjonowania obiektu.

6.8. Obmiar robot

Uktadanie kabli w wykopach nalezy do robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu i jako takie.
Wykonawca jest zobowigzany kable obmierzy¢ oraz zainwentaryzowa¢ powykonawczo przed
zasypaniem. Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacjg projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru
co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaréw.

6.9. Dokumenty zwi gzane

N SEP-E—-004 Elektrotechniczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa
PN-EN 50086-2-4:2002 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow. Czes¢ 2-4:
Wymagania szczegétowe dla systeméw rur instalacyjnych uktadanych w ziemi
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