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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogdlne dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z budowa ul. Parkowej w Karpaczu.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie uktadu
drogowego w zwigzku z budowg ul. Parkowej w Karpaczu.

1. Odtworzenie uktadu drogowego i punktow wysokosciowych
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem uktadu drogowego i punktow
wysokosciowych wchodza:

a) wyznaczenie sytuacyjno wysokosciowe punktéw gtéwnych osi i punktéw wysokosciowych

przez geodete lub osobe uprawniona,

b) uzupehienie osi trasy (obiektu) dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

€) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),

d) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie

w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
2. Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej, w ktorej zakres wchodza:
a) Wykonanie pomiaréw geodezyjnych wybudowanego obiektu
b) Sporzadzenie kopii mapy zasadniczej w 3 egzemplarzach

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Punkty gléwne osi - punkty zalamania osi uktadu drogowego, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt projektowanej trasy (obiektu).

Uklad drogowy — jezdnie oraz sgsiadujgce z nimi bezposrednio chodniki i place

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami.
Obiekt —budowa ul. Parkowej wraz chodnikami i parkingami.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST S-00.00
»Wymagania ogdélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST S-00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. RODZAJE MATERIALOW

Do utrwalenia punktéw gtéwnych uktadu drogowego nalezy stosowac paliki drewniane, albo rury
metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra i $rednicy od 0,05 do 0,08 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m 1
dhugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $srednicy 5 mm
i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ dlugos$¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST S-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. SPRZET POMIAROWY

Do odtworzenia sytuacyjnego ukladu drogowego i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé
nastgpujacy sprzet:
— teodolity,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
— laty,
— ta$my stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia uktadu drogowego i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST S-00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 4.

4.2. TRANSPORT SPRZETU I MATERIALOW

Sprzet i materiaty do odtworzenia uktadu mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST S-00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. ZASADY WYKONYWANIA PRAC POMIAROWYCH

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7).

W oparciu o dokumentacje projektowg dostarczong przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1
uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu
istotnie r6znig si¢ od rzednych okre§lonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomic o tym
Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera,
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zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardéw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne uktadu drogowego i punkty posrednie osi trasy (obiektu)
muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajagce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania roboét. Jezeli znaki pomiarowe zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. SPRAWDZENIE WYZNACZENIA PUNKTOW GLOWNYCH OSI | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

Punkty wierzchotkowe uktadu drogowego i inne punkty gldéwne powinny by¢ zastabilizowane w
sposOb trwaty, przy uzyciu palikow drewnianych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy punktami gtdéwnymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokoSciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy
(obiektu).

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem uktadu
drogowego. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach
w poblizu projektowanego uktadu drogowego. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢
w postaci shupkow betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po
wyrownaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. ODTWORZENIE OSI | PUNKTOW CHARAKTERYSTYCZNYCH UKLADU
DROGOWEGO

Tyczenie osi 1 wyznaczenie uktadu drogowego nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje
projektowa, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Osie 1 punkty charakterystyczne uktadu drogowego powinny by¢ wyznaczone w punktach
glownych i ewentualnych posrednich w odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i geometrii uktadu,
lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonego ukladu w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi nalezy wyznaczyé z
doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Usunigcie palikow z osi lub punktow charakterystycznych uktadu drogowego jest dopuszczalne
tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palikami po obu stronach osi lub w
miejscach wskazujacych jednoznacznie lokalizacj¢ usunigtego palika.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST S-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. KONTROLA JAKOSCI PRAC POMIAROWYCH

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem uktadu drogowego i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy (obiektu) w terenie.
Jednostka obmiarowa inwentaryzacji powykonawczej obiektu budowlanego jest obiekt.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST S-00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.

8.2. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem uktadu drogowego w terenie nastgpuje na podstawie
szkicow 1 dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokolu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST S-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

— wyznaczenia punktéw gtownych osi i punktéw wysokosciowych,

— uzupetnienie osi dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokoSciowych,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,

Cena jednostkowa wykonania inwentaryzacji powykonawczej obejmuje:

— wykonanie szczegdtowych pomiaréw geodezyjnych wybudowanego obiektu,

— sporzadzenie kopii mapy zasadniczej w 3 egzemplarzach
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

©ONDUAWN

Instrukcja techniczna O-1 Ogo6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych (z 1979r., ze zmiang z
1983 r.).

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, (z 1980)

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodezyjna, GUGIK 1979 ze zmiang z 1983.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1980 ze zmiang z 1983r.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979 ze zmiang z 1983.
Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1987.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1987.

Prawo geodezyjne i kartograficzne ustawa z dnia 17 maja 1989 r. (tekst jednolity)
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